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WYKAZ RYSUNKOW

Rys. nr 01 — Rozmieszczenie i kierunki obserwacji kamer

Rys. nr 02 - Trasy kablowe

Rys. nr 03 — Schemat sieci

1. DOKUMENTY FORMALNE

1.1 Oswiadczenie projektanta.
1.2 Uprawnienia budowlane Projektanta

1.3 Zaswiadczenie PIIB
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OSWIADCZENIE

Oswiadczam, ze projekt budowlany pt.:
,BUDOWA SYSTEMU MONITORINGU NA OBIEKCIE MOLO — BRZEZNO”

zostat sporzadzony zgodnie z obowigzujacymi w Polsce Przepisami i Normami oraz zasadami wiedzy technicznej
i jest kompletny w rozumieniu Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. ,Prawo Budowlane ” (Dz .U. Nr 207 poz. 2016 z

pdzniejszymi zmianami Dz. U. z 2004r. nr 93 poz 888)

mgr. inz. Jerzy Grubiak
upr. nr POM/0175/PWOT/08
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"OMORSKA OKREGOWA

7BA INZYNIEROW DUDOWNICTWA

10-840 Gdansk, ul. Swig'ojanska 43/44 i a5 = "

@ |.»LH(:f:-'-;J ;':.,vwa(-es;fl?? Gdansk, dnia 4 grudnia 2008 r.

Fox (0-58) 301-44-98

syg. akt 2/POM/OKK/08

DECYZJA

Na podstawie art. 24 ust.] pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych
architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow /Dz.U. z 2001 r. Nr 5 poz. 42, ze zm./, art. 12 ust. 3,
art. 13 ust.1 pkt 1i2, art. 14 ust. 1 pkt 2e ustawy z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo budowlane /tekst jednolity
Dz. U. 22006 r. Nr 156, poz. 1118/, § 6 pkt 12, § 11 ust.1 pkt 1, § 15, § 22 ust. 1 rozporzadzenia Ministra
Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r. w sprawie samodzielnych funkeji technicznych w
budownictwie /Dz. U. z 2006 r. Nr 83 poz. 578, ze zm./, oraz art. 104 Kodeksu postgpowania
administracyjnego /t.j. Dz.U. z 2000 r. Nr 98, poz.1071 ze zm./

Okr¢gowa Komisja Kwalifikacyjna
stwierdza, ze:

Pan JERZY STANISEAW GRUBIAK
magister inzynier
urodzony dnia 11.05.1951 r. w Kluczborku

uzyskat
UPRAWNIENIA BUDOWLANE

numer ewidencyjny: POM/0175/PWOT/08

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen
w specjalnosci telekomunikacyjnej

UZASADNIENIE
W zwigzku z uwzglednieniem w calosci zadania strony, na podstawie art. 107 § 4 K.p.a. odstgpuje sig¢ od
uzasadnienia decyzji. Zakres nadanych uprawnien budowlanych wskazano na odwrocie decyzji.

Pouczenie
Od ninigjszej decyzji stuzy odwolanie do Krajowej Komisji Kwalifikacyjnej Polskiej lzby Inzynierow
Budownictwa w Warszawie, za posrednictwem Pomorskiej Okrggowej Izby Inzynierow Budownictwa w
terminic 14 dni od daty jej dorgezenia.

Sklad orzekajgcy Okregowej KomispnKwalifikacyjnej:

PRZEWOD,

Okregowe) Kony

CLACY

cwalifikacyjne)
Ryszard Kolasa

WICEPRZEWODNICZACY
Okregowei Komisji Kwalifikacyjne)

Les¥ek Niedostatkiewicz

CZLONEK
OkregowgiAomisji Kwalifikacyjne)

Ziemowit Suligowski
Otrzymujg:

1.Pan Jerzy Stanislaw Grubiak

80-007 Gdansk, ul. Ryszarda Tomezaka 17
2.0krggowa Rada lzby

3.Glowny Inspektor Nadzoru Budowlanego
4.0/a

Grudzien 2016 r.
Strona 5z 71



BUDOWA SYSTEMU MONITORINGU NA OBIEKCIE MOLO — BRZEZNO
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BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

a numar2e we yfikacy)ry m:

POM-ESW-MEY-GIH *

Pan Jerzy Grubiak o numerze ewidencyjnym POM/BT /0DDS/05

adres zamieszkania ul. Tomczaka 17, 80-007 Gdarsk

jest cztonkiem Pomorskiej Okregowej Izby Inzynierdw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilngj.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2016-07-01 do 2016-12-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie | opatrzone bezpieczhym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikaty w dniv 2016-08-17 roku przez:

Franciszek Rogowicz, Przewod hiczgey Rady Pomorskiej Okrggowej lzby Inzynierdw Budownictwa.

|2gadnie art. 5 ust 2 ustawy 2 dnia LB wi2ednia 2001 7. o podpiske e lkektronkanym | D2, U. 2001 Nr 130 poz. 1450] dane w postacl
aelaktronkana) opatizona bazprecaym podpisem elektionany m weryfikowany m pray pomozy waznego kwalfikowanago cantyfikatu s
idavnanvazng podwiagladam skutkdw prawnych dokumentom opatizony m pod peamiwdasnorgzanymi.|

* weryfikacy poprawnodz dame hw ninlegsaym 2xwiadueniu mazna sprawd2 2a pomocy numeruweryfikazy nego 2adwiaduenia na
stronke Polskie) by Inzynierdey Budow nictwa v plib.org.pl lub kontaktuige s 2 biurem wiadonwe) Okiggowe) by In2ynierdwe
Budony nitwa.

Grudzier 2016 .
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2. INFORMACJE OGOLNE

1.1 Ogélny opis obiektu.
Obiekt stanowi kompleks rekreacyjny przy ul. Jantarowej w Gdarsku bedacy pod zarzadem Miejskiego O$rodka Sportu i
Rekreacji w Gdansku i sktadajacy sie z mola oraz budynkéw infrastruktury pomocniczej, w tym pomieszczen ratownikow.
Historyczne molo w Brzeznie, bedace przedtuzeniem ul. Zdrojowej, powstato w roku 1900 i miato 100 m dtugosci. W latach
miedzywojennych zostato rozbudowane do 250 metréw i 6 m szerokosci. Pierwsze molo zostato zlikwidowane. Obecne molo
zostato zbudowane w latach 1993-1996 i otwarte 19 lipca 1996 roku. Znajduje sie ono kilometr na pdtnocny-zachdd dalej niz
pierwsze i wraz z deptakiem do niego prowadzacym jest przedtuzeniem alei Jana Pawta Il. Ma 130 metréw dtugosci i 7,2

metra szerokosci.

1.2 Inwestor
Miejski Osrodek Sportu i Rekreacji w Gdansku, ul. Traugutta 29, 82-221 Gdarsk

1.3 Adres Obiektu

Molo w Brzeznie, 80-001 Gdansk, ul. Jantarowa.

1.4 Przedmiot opracowania

Wykonanie kompleksowej dokumentaciji projektowej dotyczacej budowy systemu monitoringu na obiekcie Molo — Brzezno.

1.5 Zakres opracowania
1. Budowa okablowania strukturalnego na potrzeby monitoringu Mola wraz z odseparowang siecig zasilajaca.
2. Monitorowanie kazdego miejsca molo, zgodnie z potrzebami inwestora.
3. Demontaz Istniejgcych kamer.

4. Projekt stanowiska obserwacyjnego.

Grudzien 2016 .
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5. Projekt urzadzenia do rozsytania sygnatu wi-fi. Urzadzenie przemystowe do obstuzenia okoto 20 jednoczesnych

potgczen.

Opracowanie nie obejmuje specyfikacji konkretnych urzadzen a jedynie okre$la parametry techniczne i

funkcjonalne przyjetych rozwigzan materiatowych, wybranej technologii, urzadzen i wyposazenia.

1.6 Podstawa opracowania

Podstawa formalno-prawna :

a). Zlecenie Inwestora; Miejski Osrodek Sportu i Rekreacji w Gdansku, z dnia 11.02.2016r.

c). Normy i akty prawne wymienione w pkt. 1.8

Podstawa merytoryczna :

a). Podktady numeryczne — mapa dla celéw informacyjnych z ODGIK w Gdarsku

C

)
)
)

b). Wizja lokalna w terenie.

Zatozenia i wymagania do projektu.

d). Uzgodnienia z Inwestorem.

1.7 Wykaz stosowanych norm.

Polska Norma PN-EN 50132-1:2012 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
- Cze$¢ 1: Wymagania systemowe

Polska Norma PN-EN 50132-5-1:2012 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Cze$¢ 5-1: Transmisja wideo - Ogdlne wymagania eksploatacyjne

Polska Norma PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 50173-1:2009 Technika informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1: Wymagania
ogdlne.

PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna — Instalacja okablowania — Cze$¢ 1: Specyfikacja instalacji i
zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna — Instalacja okablowania — Czes¢ 3: Planowanie i wykonawstwo
instalacji na zewnatrz budynkow.

PN-EN 61935-1:2006 Ogdlne zasady okablowania — Wymagania dotyczace sprawdzania zrownowazonych linii
telekomunikacyjnych zgodnych z EN 50173 — Cze$¢ 1: Okablowanie

PN-EN 61935-2:2006 Sprawdzanie symetrycznych kabli telekomunikacyjnych zgodnych z rodzing norm EN 50173
— Czes¢ 2: Paczkordy i sznury.

PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrdwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym.

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe, ustalanie
ogolnych charakterystyk, definicje.

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Cze$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa — Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego — Obcigzalno$¢ pradowa dtugotrwata przewodow.

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Cze$¢ 6: Sprawdzanie.

Grudzien 2016 .
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2 OGOLNY OPIS SYSTEMU

Po zapoznaniu sie z dokumentacjg oraz wykonaniu inwentaryzacji w terenie, przyjeto nastepujaca koncepcje systemu

monitoringu obiektu.

2.1 Cele og6lne systemu monitoringu

System telewizji przemystowej powinien spetnienia trzy podstawowe zadania:

* umozliwia monitoring obiektu do celéw zadan biezacych ratownikdw.

* zdalng kontrole wejs¢, ciggow komunikacyjnych oraz miejsc szczegdlnie waznych dla bezpieczenstwa i ochrony obiektu
poprzez transmisje obrazu dla wyznaczonych stuzb.

* weryfikacja zdarzen i alarméw otrzymanych z innych Zrodet.

* rejestracja i archiwizacja zdarzen nie wykrytych bezpo$rednio w celu pdzniejszej analizy przebiegu zdarzenia lub

okreslenie tozsamosci 0sdb biorgcych w nim udziat.

2.2 Spodziewane zagrozenia

Dla obiektu bezpo$rednimi zagrozeniami sa;

» zaktdcanie porzadku publicznego, na terenie mola i bezpo$rednio mu przylegtym,

* niszczenie cudzej wkasnosci, niszczenie oraz zto$liwe utrudnianie lub uniemozliwianie korzystania z urzadzen,
* wymuszenia i pobicia, kradzieze,

* uzywanie Srodkow pirotechnicznych,

* uzytkowanie mola niezgodne z przeznaczeniem (skoki do wody w miejscach niedozwolonych).

System ma dostarczy¢ narzedzia pozwalajacego na wyeliminowanie oraz utatwienie rozpoznania oséb ktére:

* znajdujg sie pod widocznym wptywem alkoholu, $rodkéw odurzajgcych, psychotropowych lub innych podobnie
dziatajacych

* posiadajg bron lub inne przedmioty niebezpieczne, materiaty wybuchowe i pirotechniczne, napoje alkoholowe, Srodki
odurzajgce lub substancje psychotropowe;

* zachowujg sie agresywnie, prowokacyjnie albo w inny sposéb stwarzajg zagrozenie bezpieczenstwa lub porzadku

* niszczg mienie publiczne.

2.3 Ogolne zatozenia techniczne
Monitoring Mola
Do monitorowania obiektu planuje sie wykorzystanie kamer megapikselowych stacjonarych w rozdzielczo$ciach od
2Mpx (1080p) do 8Mpx.
Projektowane rozmieszczenie urzadzen bedzie wykonane w oparciu o infrastrukture kablowa ztozong z sieci zasilajacej
48V oraz linii $wiattowodowych do przetacznikéw i od przetacznikéw do kamer linii przewodowych FTP kat. Se.
Zostanie zainstalowane stanowisko do podgladu obrazu z kamer w pomieszczeniu Ratownikow. Podglad obrazéw bedzie
realizowany na 2 monitorach 42” i dwu 27”. Réwnolegle, obraz bedzie transmitowany do istniejacej stacji klienckiej w

budynku biurowym MOSIR przy ul. Traugutta 29.

Grudzien 2016 .
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Monitoring plazy
Zainstalowane zostang 3 kamery obrotowe 2Mpx (1080p) z pod$wietleniem IR 250m do celéw monitoringu linii brzegowej

po obu stronach Mola w celu wsparcia zadan realizowanych przez Ratownikdw.

Monitoring placu przed molem

Plac przed molem, na ktérym organizowane sg imprezy plenerowe MOSIR, zostanie objety monitoringiem wizyjnym

zrealizowanym w oparciu o jedng kamere 3Mpx, umieszczong na budynku Ratownikéw.

Transmisja sygnatow.

Transmisja sygnatéw wizyjnych do budynku biurowego przez sieC internetowg z wykorzystaniem istniejacego tacza
znajdujgcego sie w budynku Ratownikdw. Transmisja z obiektow znajdujacych sie na terenie plazy poza obszarem Mola,
bedzie sie odbywa¢ poprzez dedykowang sie¢ WLAN opartg na mostach radiowych pomiedzy obiektami i dwoma

antenami AP1 i AP2 zamontowanymi na koricowce Mola.

Komunikaty dzwiekowe.

Przy kamerze K10, przewidziano instalacje gto$nika umozliwiajacego przekazywanie komunikatow akustycznych z

pomieszczenia Ratownikow.

Stanowisko obserwacyjne w pomieszczeniu ratownikow.

Stanowisko obserwacyjne w pomieszczeniu Ratownikow bedzie sktadato sie z 4 monitorow w tym 2x 27”1 2x 42, Jeden
z monitordw 42” bedzie wykorzystany do ciggtego monitoringu cato$ci mola przez kamere K01 o rozdzielczosci 8Mpx.

Obstuga monitoréw poprzez stacje roboczg o duzej wydajnosci.

Rejestracja obrazéw

Z uwagi na brak mozliwosci podtgczenia tej ilosci kamer w istniejacym rejestratorze, zastosowany zostanie nowy serwer

z dyskami umozliwiajacymi archiwizacje obrazu z kamer przez 30 dni, przy zatozeniu pracy kamer w trybie detekcji ruchu.

Administracja systemem

Dla potrzeb ochrony catodobowej obiektu, zostanie przewidziana mozliwos¢ transmisji sygnatu wizyjnego oraz jego
wizualizacja w budynku biurowym przy ul. Traugutta 29. Transmisja oparta bedzie o sieC internetowa z istniejgcymi

punktami dostepu.

Do$wietlenie kamer

Obiekt posiada o$wietlenie wystarczajace do obstugi zastosowanych kamer. Dos$wietlenie podczerwienig bedzie
realizowane przez o$wietlacze IR zintegrowane z kamera, a w przypadku kamer pod molem. O$wietlacze zewnetrzne.
W projekcie podano wymagany zasieg oswietlenia oraz kat wigzki Swiatta, pozostawiajac dobor konkretnego sprzetu

wykonawcy zadania.

2.4 Bezpieczenstwo i niezawodnos$¢ systemu.
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Wprawdzie niezawodnos¢ systemu zalezy w duzej mierze od jakosci konkretnych typdw zastosowanego sprzetu, a tego

niniejszy projekt nie moze precyzowac, jednak mozna je zwiekszy¢ rowniez metodami systemowymi.

2.5.1 Sie¢ kablowa.
Kamery stuzace do obserwacji Mola oraz obszaru pod molem, zostang podigczone do przetacznikow w wykonaniu

wodoodpornym ze ztgczami M12. Linie $wiattowodowe zostang poprowadzone wzdtuz mola po obu jego stronach i
podtaczone do kamer tak by umozliwi¢ monitoring obiektu przy przerwanej, w jednym miejscu, linii $wiattowodowej. Linie

kablowe beda umieszczone w rurach ostonowych odpornych na dziatanie wody morskiej.

2.5.2 Zasilanie
Planuje sie zastosowanie centralnego, redundantnego, zasilacza 48V. Zasilanie gtéwne rezerwowane bedzie z UPS.

Wszystkie linie zasilajace bedg posiada¢ dodatkowe zabezpieczenie przepieciowe. Linie zasilajace zainstalowaé nalezy

po obu stronach mola ,w petli”.

2.5.3 Czynnik ludzki
Nawet najnowoczes$niejszy system moze nie spetni¢ oczekiwan jesli nie bedzie posiadat wykwalifikowanych operatoréw

obstugi. Wykonawca systemu powinien potozy¢ nacisk na szkolenie obstugi ktéra bedzie obstugiwata system. Nalezy nie
tylko przekaza¢ wiedze znajdujaca sie w instrukcji obstugi, ale réwniez przeprowadzi¢ szkolenia dajgce podstawowg
wiedze na temat systemu jako catoSci oraz obstugi prostych sytuacji awaryjnych jak réwniez nalezy poswieci¢ troche
czasu na nauke praktyczng i wprawe w postugiwaniu sie zainstalowanym sprzetem. Zwigkszony czas szkoleh

wykonawca powinien bra¢ pod uwage wyceniajac zadanie.

2.5 Zatozenia funkcjonalne systemu

251 Podstawowa funkcjonalnos$¢ uzytkowa systemu.

e Ciggta obserwacja obrazéw z wszystkich kamer wraz z jednoczesna, ciggta lub automatyczng (zgodnie z
harmonogramem) ich rejestracja;

o system powinien umozliwia¢ korzystanie z komputerow, serwerdw , pamieci masowej i przetacznikéw od dowolnego
producenta z komponentami, ktére spetniajg minimalne wymagania;

e oprogramowanie powinno by¢ skalowalne od jednego klienta, serwera i kamery do setek klientow, serwerdw i kamer

e oprogramowanie musi zawiera¢ aplikacje gateway, ktéra pozwala podtaczy¢é urzadzenia mobilne do systemu .
Mobilny klient musi by¢ obstugiwany przez urzadzenia mobilne z systemem Android i Apple.

o mozliwos¢ zdalnego (z dowolnego miejsca systemu), recznego i automatycznego sterowania parametrami
(Pan/Tilt/Zoom) kamer wielu producentow;

e oprogramowanie zarzadzajace serwera i klienta muszg posiada¢ mozliwo$¢ instalacji na jednej maszynie jak réwniez
na oddzielnych tworzac architekture klient-serwer

e system musi posiadaé funkcjonalno$¢ umozliwiajaca rejestracje jednoczesnie strumienia danych niskiej i wysokiej
jako$ci. Administrator musi mie¢ mozliwos¢ zdefiniowania okresu przechowywania strumienia wysokiej jakosci, tak,
aby strumien ten zostat usuniety po okreslonym czasie a strumieni niskiej jakosci pozostawat do korca zadanego
okresu przechowywania.

e system musi posiada¢ funkcjonalno$¢ umozliwiajacq automatyczne zmniejszenie poklatkowosci do 2 lub 4
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zarejestrowanego obrazu wideo w kompresji JPEG2000 w celu optymalizacji czasu przechowywania nagranego
materiatu wideo.

oprogramowanie musi umozliwia¢ aktualizacje do najnowszej wersji bez koniecznosci odinstalowywania poprzednie;
wersj.

oprogramowanie musi automatycznie wykrywaé wszystkie serwery uruchomione na komputerach podtaczonych do
tej same;j sieci co Klient.

oprogramowanie musi mie¢ funkcje wyszukiwania, aby wykry¢ serwery uruchomione na komputerach potaczonych
w innym segmencie sieci niz klient, za pomocg adresow IP lub nazw hostow.

oprogramowanie do zarzadzania wideo w sieci (musi umozliwia¢ zarzadzanie i synchronizacje serweréw w obszarze
z dzielonymi i rozproszonymi danymi i ustawieniami systemu, tak, aby awaria dowolnego serwera nie powodowata
utraty danych i ustawieni systemu;

niezalezne definiowanie parametréw dla kazdej kamery (nagrywanie, obserwacja, sterowanie);

jednoczesna archiwizacja obrazu i jego odtwarzanie na wielu stanowiskach ogladowych w tym samym czasie;

archiwizacja nagran na nos$nikach DVD i CD.

252 Szczegobtowe parametry funkcjonalne i uzytkowe dla systemu.
rozbudowa systemu mozliwa w kazdej chwili nawet o pojedyncza kamerg;
niezaleznie dla kazdej kamery definiowane parametry nagrywania, transmisji, sterowania,
jednoczesny zapis wielu kanatow wideo;
centralne zarzadzanie uprawnieniami wszystkich uzytkownikéw systemu:;
alarmowanie o zaniku sygnatu wideo na ktéryms$ z wejs¢;
mozliwos¢ wySwietlania obrazéw z kamer w formatach okien podzielonych;
zdalne sterowanie kamerami obrotowymi (Pan/Tilt/Zoom) réznych producentéw;
mozliwos¢ wykonywania zblizer z danej kamery z jednoczesng bezstratng rejestracjg obrazu z catego pola widzenia
kamery i optymalizacjg wykorzystania pasma transmisji podczas tej operacii;
mozliwo$¢ tworzenia wielowarstwowych map terenu objetego zasiegiem kamer;
mozliwos¢ umieszczania na mapach punktéw kamerowych wraz z graficznym okre$leniem zasiegu pola ich widzenia;
programowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ monitorowania dostepu uzytkownika do kazdego klastra serwerdw;
mozliwos¢ natychmiastowego uzyskania obrazu z wybranego punktu kamerowego poprzez kliknigcie ,ikony kamery”
na mapie wraz z uzyskaniem predefiniowanych obrazéw z danej kamery np. sceneria ogélna wraz z jednoczesng
wizualizacjg wybranych miejsc w polu widzenia danej kamery (wybdr z poziomu listy, mapy terenu);
oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ importowania i eksportowania ustawien klienta, takich jak mapy, widoki
i strony internetowe;
oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ ustawienia limitu maksymalnego pasma dla danych przesytanych z
aplikacji serwerowej do aplikacii klienckiej;
mozliwo$¢ sterowania kamerami obrotowymi przez uprawnione osoby na kazdym stanowisku operatorskim w
systemie za pomoca pulpitu sterujgcego zintegrowanego z komputerem PC i/lub konsoli wirtualnej wbudowanej w
aplikacje klienta;
mozliwo$¢ zarzadzania nagranym materiatem, a w szczegolnosci zblizania dowolnie wybranego fragmentu z
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zapewnieniem jakosci pozwalajacej na weryfikacje szczegdtdw obiektu (np. twarzy osoby przebywajgcej na
trybunie);

oprogramowanie musi umozliwia¢ monitorowanie obrazu na zywo jak i nagranego materiatu wideo oraz strumienia
audio na tym samym ekranie jednoczesnie;

oprogramowanie musi umozliwia¢ ogladanie tego samego strumienia wideo na zywo lub nagranego na réznych
poziomach zoomu cyfrowego i na rdznych obszarach widoku;

oprogramowanie musi umozliwia¢ nawigacje na nagraniach wideo i audio poprzez kalendarz, linie czasu lub
zdarzenia;

oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie zaktadek na nagraniach wideo i audio z wielu zrédet, wySwietlanie
zakfadek na osi czasu, i opcje wyszukiwania zaktadek;

oprogramowanie musi umozliwiaC ochrone zaktadek tak, aby dane wideo i audio nie byly nadpisywane;
oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie zaktadek na podstawie réznych kryteriow, w tym nazwy zaktadek,
notatek i powigzanych nazw kamer;

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwania zarejestrowanego obrazu i dzwigku w oparciu o rozne kryteria, w
tym o czas, date, zrodta wideo i zdarzenia;

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie nagran wideo na podstawie ruchu w obszarach zdefiniowanych
przez uzytkownika;

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie nagran wideo w oparciu o czas, date, zrodta wideo i wyswietli¢
wyniki jako serie miniatur;

oprogramowanie musi umozliwiaC przeszukiwanie nagraf wideo w oparciu o zdarzenia alarmowe;

oprogramowanie musi umozliwiaC przeszukiwania nagran wideo w oparciu o transakcje z urzadzen point-of-sales;
oprogramowanie musi umozliwia¢ konwersje materiatu wideo, ktory zostat wyeksportowany w natywnym formacie
do innych popularnych formatéw;

przesytanie obrazéw optymalnej jakoci pomiedzy serwerami rejestrujacymi a stacjami operatorskimi;

mozliwo$¢ przesytania tylko wybranych fragmentéw obrazu pomiedzy serwerami rejestrujgcymi a stacjami
operatorskimi w celu optymalizacji dostepnego pasma z zastrzezeniem rejestracji na serwerach zapisu obrazow z
najlepsza dostepng jakoscig;

rejestracja zdarzen alarmowych w bazie zawierajacej date, czas wystgpienia i opis zdarzenia;

mozliwo$¢ elastycznego kreowania regut definiujgcych automatyczne reakcje systemu na dane zdarzenia (system
umozliwia automatyczne reagowanie na wczesniej zdefiniowane zdarzenia i alarmy);

mozliwo$¢ elastycznego konfigurowania pracy danej kamery przy uzyciu kalendarza pozwalajacego na wybér trybéw
pracy: rejestracja catosci materiatu, ruchu, zdarzen, brak rejestraciji przy jednoczesnym podgladzie ,na zywo”, itp.;
mozliwo$¢ zwiekszenia liczby stanowisk operatorskich w systemie - bez potrzeby zakupu dodatkowych licencji;
mozliwos¢ uruchomienia stanowisk operatorskich w dowolnej lokalizacji w oparciu o sie¢c komputerowg systemu
monitoringu;

administracja systemu z dowolnej stacji operatorskiej wiaczonej do sieci komputerowej systemu monitoringu.
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3 OPIS TECHNICZNY

3.1 Zastosowane urzadzenia

W niniejszym projekcie nie wskazuje sie na konkretne typy urzadzen. Nie zamieszczono kart katalogowych, znakdéw
firmowych, urzadzen projektowanego systemu. Natomiast zawarto parametry i charakterystyki funkcjonalne urzadzen
projektowanego systemu ktére zapewnig funkcjonowanie projektowanej catosci zgodnie z oczekiwaniami inwestora oraz
stosownymi wymaganiami. Intencjg projektanta i inwestora jest stosowanie przez wykonawce urzadzen spetniajacych

wszystkie wymagania projektu i bedacych na wysokim poziomie jako$ciowym.

3.2 Demontaz urzadzen

Wykonawca, powinien zdemontowac istniejace kamery w liczbie 2szt. £acznie ze stanowiskiem obserwacyjnym w

pomieszczeniu Ratownikéw, ztozonym z komputera i monitora oraz rejestrator w szafie rack.

3.3 Kanalizacja teletechniczna

Na terenie obiektu nie istnieje kanalizacja teletechniczna umozliwiajaca wykorzystanie do celéw niniejszego projektu.

Na potrzeby projektu nalezy wykona¢ kanalizacje kablowg zbudowang z rur kablowych 40mm i 50mm w ciggach sieci
strukturalnej $wiattowodowej i zasilajacej oraz 18 i 32mm stuzacg do wciggania kabli miedzianych. Nalezy przewidzie¢
zasobniki kablowe stuzace do umieszczania zlgczy i zapaséw kablowych oraz  zachowania maksymalnych odcinkéw
zaciggowych.

Wszystkie prace w ciggu mola nalezy wykona¢ od strony wody, dowolng technologig. Nie dopuszcza sie¢ demontazu

jakiejkolwiek czesci mola w celu prowadzenia ww. prac.

3.3.1 Podstawowa sie¢ kanalizacji kablowej.

Kanalizacje zbudowa¢ w oparciu szafy dystrybucyjne LS1 — LS5 potaczone w sie¢ systemem rur gtadkich o srednicy 40mm,
utozonych pomiedzy szafami dystrybucyjnymi pod powierzchnig mola. W punkcie ,B” na rys.2 nalezy wykonaé przejscie dwu
odcinkéw rury 40mm w jedng rure 50mm do szafy GPD. Szkic sieci znajduje sie na rys.3. Lokalizacja szafek dystrybucyjnych
znajduje sie na rys.2.

Rury muszg by¢ wykonane z tworzyw sztucznych odpornych na bezposrednie dziatanie wody morskiej w wykonaniu HDPE
oraz odporne na promienie UV. W celu zapewnienia szczelno$ci potaczent nalezy zastosowaé technologie umozliwiajacq
zapewnienie stopnia ochrony IP68. Rury prowadzi¢ po obu stronach mola, wzdtuZ tras istniejacego okablowania.

Rury uktadane na plazy nalezy przymocowa¢ do muru oporowego 30cm ponizej powierzchni piasku.

3.3.2 Przylacza urzadzen na stupach
Trasy kablowe pomigdzy szafkami LS1 - LS5 i poszczeg6Inymi urzadzeniami znajdujacymi sie na stupach nalezy prowadzi¢
rurami o $rednicy 18 i 32mm. Rury musza by¢ wykonane z tworzyw sztucznych odpornych na bezpo$rednie dziatanie wody

morskiej w wykonaniu HDPE oraz odporne na promienie UV.
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3.4 Trasy kablowe

3.41 Kable sygnatowe kamer.
Podtaczenia punktow kamer do szaf rozdzielczych wykona¢ kablem zewnetrznym Zelowanym kat.5e F/UTP.
W celu zapewnienia szczelno$ci oraz zabezpieczenia kabli przed wyrwaniem w szafach dystrybucyjnych nalezy zastosowa¢
dtawiki kablowe w stopniu ochrony IP68. Zabezpieczenie przed wyrwaniem kabla oraz szczelno$¢ musza spetiaé badanie
wg normy DIN EN 50262.
Zastosowane kable sygnatowe muszg by¢ w wykonaniu do stosowania w warunkach zewnetrznych, zabezpieczone przed

wilgocig poprzez wypetnienie osrodka petrozelem zabezpieczajacym przed penetracja wzdtuzng wody

3.4.2 Kable zasilajace.
Wykona¢ sie¢ zasilajaca, w oparciu o kanalizacje kablowa, pomiedzy szafami dystrybucyjnymi i GPD. Sie¢ wykona¢ kablem
YKY2x10mm?2 w konfiguracii petli trasami wzdtuz mola po obu jego stronach. Podtaczenia UPS do wydzielonego pola w RG
budynku Ratownikéw, wykona¢ kablem 3x2,5mm?.
Potaczenia w konfiguracji petli ma na celu zminimalizowanie uszkodzen systemu poprzez przerwanie lub uszkodzenie jedne;
trasy kablowej.
W celu zapewnienia szczelno$ci oraz zabezpieczenia kabli przed wyrwaniem w szafach dystrybucyjnych nalezy zastosowac
dtawiki kablowe w stopniu ochrony IP68. Zabezpieczenie przed wyrwaniem kabla oraz szczelnos¢ musza spetnia¢ badanie
wg normy DIN EN 50262.
Z uwagi na pewien zakres dowolnosci co typu wykorzystanych urzadzen w szafach dystrybucyjnych oraz kamer, wykonawca,
po okresleniu zapotrzebowania mocy wybranego sprzetu, powinien wykonac obliczenia spadkéw napieé¢ na kablu zasilajgcym
48V i w razie potrzeby zwiekszy¢ jego $rednice do 16mm2. Maksymalny spadek napigcia na kablu, nie moze przekroczy¢
4,8V.

3.4.3 Sieé swiattowodowa.
Nalezy wybudowac¢ strukturalng sie¢ $wiattowodowg umozliwiajaca transmisje danych z predkoscig 1Gbps. Sie¢ wykona¢ w
topologii pierscienia prowadzac przewody po obu stronach mola. Potgczenie takie umozliwi poprawng prace systemu w
przypadku uszkodzenia lub zerwania jednej trasy kablowe.
Sie¢ $wiattowodowa nalezy prowadzi¢ z szafy GPD kablami $wiattowodowymi jedno lub wielomodowymi. Typ zastosowanego
kabla zalezy od zastosowanych przez wykonawce przetacznikow sieciowych. Projektuje sie wykorzystanie kabla
jednomodowego ztozonego z 24 widkien. Zapasy kablowe i tacki Swiattowodowe muszg miesci¢ sie w szafach
dystrybucyjnych.
Nie przewiduje sie dodatkowych szaf zapasu kabla oraz rozdzielnic $wiattowodowych. Dopuszcza si¢ montaz muf
Swiattowodowych obok szaf dystrybucyjnych. Mufy musza by¢ w wykonaniu hermetycznym, odporne na promieniowanie UV
oraz odporne na bezpos$rednie dziatanie wody morskie;j.
W celu zapewnienia szczelnosci oraz zabezpieczenia kabli przed wyrwaniem w szafach dystrybucyjnych nalezy zastosowaé
dfawiki kablowe w stopniu ochrony IP68. Zabezpieczenie przed wyrwaniem kabla oraz szczelno$¢ musza spetia¢ badanie
wg normy DIN EN 50262.

3.5 Zasilanie
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3.5.1 Zasilanie GPD.
Zasilanie systemu wykona¢ poprzez poprowadzenie linii zasilajacej z Gtéwnej Rozdzielni budynku do UPS w szafie GPD.

Linie w RG doprowadzi¢ do dedykowanego pola zabezpieczonego za pomocg wytgcznika nadpradowego typu B16.

3.5.2 Zasilanie szaf dystrybucyjnych LS.
Zasilanie szaf dystrybucyjnych zrealizowa¢ w topologii petli z zasilacza 48V. Nalezy zastosowa¢ zasilacz redudantny,
umozliwiajacy bezprzerwowe zasilanie szaf dystrybucyjnych po awarii jednego zasilacza. Zasilacz podtaczy¢ do sieci 230VAC
poprzez UPS w szafie GPD.

Zasilacze musza mie¢ wewnetrzne lub zewnetrzne zabezpieczenie przepieciowe od strony wejs¢ o wartosci min. 5kV.

3.5.3 Zasilanie kamer.
Zasilanie kamer nalezy zrealizowac¢ za pomoca przetacznikéw z funkcjgq PoE. Wszystkie wejscia PoE przy przetacznikach

oraz przy kamerach muszg mie¢ zainstalowane zabezpieczenie przepieciowe o wartosci min. 5kV.

3.5.4 Zasilanie rezerwowe - UPS

Zamontowac¢ UPS o mocy 1kVA i czasie podtrzymania umozliwiajagcym autonomiczng prace systemu przez okres 0,5 godz.

3.6 Szafy dystrybucyjne

Planuje sie rozmieszczenie 5 szaf dystrybucyjnych pod powierzchnig mola. Szafki muszg by¢ wykonane z materiatu
odpornego na bezpo$rednie oddziatywanie wody morskiej oraz promieniowanie UV, w stopniu zabezpieczenia IP68.

Wymiary szafy dystrybucyjnej zalezne sg od wybranego przez Wykonawce typu urzadzen, jednak nie powinny przekraczaé¢
wysoko$ci 25cm przy dowolnej diugo$ci. Zamknigcie szafy powinno uniemozliwiaC dostep do wnetrza przez osoby
niepowofane. Wszystkie wyprowadzenia z szafy wykona¢ dtawicami kablowymi w stopniu ochrony IP68. Zabezpieczenie

przed wyrwaniem kabla oraz szczelnos¢ musza spetnia¢ badanie wg normy DIN EN 50262.

3.7GPD

Gtowny punkt dystrybucyjny zainstalowa¢ w istniejacej szafie rack 24U 600x600. Szafa znajduje sie w pomieszczeniu

gospodarczym ratownikdw, oznaczonym na rysunku.

3.8 Kamery
W niniejszym projekcie przewidziano zastosowanie kamer megapikselowych o rozdzielczo$ci 2Mpx (1080p), 3Mpx, SMpx
oraz 8Mpx dla kamer stacjonarnych oraz 2Mpx(1080p) dla kamer obrotowych.
Obliczenia przeprowadzano dla konkretnych parametréw przetwornika, katdw min i max., ogniskowej obiektywu,
rozdzielczosci, jak i wielko$ci strefy martwej pod kamera. Jednakze, efekt koicowy mozna uzyska¢ stosujac rézne rodzaje
kamer, réznych producentow, z r6zng kombinacjg tych parametréw dajacy ten sam efekt koncowy. Nalezy jednak zachowa¢
parametry charakterystyczne zawarte w parametrach kamer i wydrukach obliczen.
Kamery dobrano stosujagc model 3D obiektu z oprogramowaniem utatwiajagcym dobor sceny i parametrow kamer.
Projektowane sceny wymagane dla poszczegdinych kamer stacjonarnych przedstawiono w zatgczniku. Rozmieszczenie
nowych kamer przedstawia rys. 1.
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Kamery podzielono na 7 typéw o parametrach wyszczegoélnionych w punkcie ,\WWymagania dla kamer”

Kamery obrotowe muszg by¢ wyposazone w zintegrowane wycieraczki.

3.8.1 Doswietlenie sceny.
Obiekt oswietlony jest oswietleniem nocnym z lamp rozmieszczonych wzdiuz mola. Dla przypadku awarii zasilania o$wietlenia
mola, nalezy zastosowa¢ kamery tubowe z wewnetrznym osSwietlaczem podczerwieni o parametrach opisanych w
wymaganiach dla kamer.

Kamery obrotowe stuzace do obserwacji brzegu, musza by¢ wyposazone w do$wietlacz IR o zasiegu min. 250m.

3.8.2 Zasilanie punktow kamerowych (PoE)

Nalezy zastosowa¢ kamery z funkcjq zasilania PoE: IEEE802.3af Class 3.

3.8.3 Kamery istniejace do witaczenia do systemu
Obecnie zestawione jest tacze radiolinia z 3 kamerami z falochronu. Kamery te muszg by¢ wigczone do projektowane;
instalacji w jednolity system.
Wykonawca na podstawie listy kompatybilno$ci kamer w zaleznosci od typu wybranego przez siebie systemu, zdecyduje czy
jest mozliwos¢ wigczenia istniejacych kamer bezposrednio do nowego systemu czy tez wymagane sq urzadzenia dodatkowe

lub wymiana kamer.

3.8.4 Wymagania dla kamer
Po obliczeniach i doborze kamer indywidualnie do kazdej lokalizacji, w celu ujednolicenia parametréw, zebrano parametry
kamer w 7 typach o nastepujacych parametrach. W instalacji mogg by¢ zainstalowane dowolne kamery spetniajace

ponizsze wymagania minimalne.

3.8.4.1 Minimalne wymagania dla kamery statopozycyjnej typu 1

e przetwornik obrazu: CMOS formatu co najmniej 1/2.8” ze skanowaniem progresywnym i WDR typu Triple Exposure

e liczba aktywnych pikseli nie mnigj niz: 1920 (H) x 1080 (V)

o szybko$¢ przetwarzania obrazu co najmniej 30 klatek/s przy petnej rozdzielczosci

e obstuga minimum dwéch z nastepujacych kompresji obrazu: JPEG2000, H.264, MUPEG

e rzeczywisty zakres dynamiczny: co najmniej 100 dB dla 30 FPS oraz 120dB dla 20 FPS

e minimalne natezenie Swiatta: 0,04 lux (F1.3) lub mniej w trybie kolorowym; 0 lux w trybie monochromatycznym
z doswietleniem IR

e obiektyw zintegrowany o ogniskowej od 3mm (lub mniej) do 9 mm (lub wiecej) o jasnosci co najmniej F1.3 i przystong
typu P-Iris

e dostepna z poziomu aplikacji zarzadzajacej mozliwos¢ regulaciji ogniskowej

e automatyczna, dostepna z poziomu aplikacji zarzadzajacej, mozliwo$¢ sterowania ostroscig wsparta funkcjg
autofocus

e automatyczne albo reczne sterowanie przestong i czasem ekspozycii

e automatyczny i reczny tryb dzieri/noc
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automatyczna i reczna regulacja balansu bieli

wejscie / wyjscie audio

sprzetowe wykrywanie ruchu wraz z analizg wideo i klasyfikacjg obiektow

wbudowana analiza sabotazu kamery

mozliwo$¢ skonfigurowania co najmniej czterech stref prywatnosci

cyfrowe wejscie alarmowe, cyfrowe wyjcie alarmowe

mozliwos¢ zasilania przez co najmniej 3 zrédta: PoE IEEE802.3af lub 24 VAC lub 12-24 VDC lub PoE IEEE802.3at
standard interfejsu sieciowego: 100BASE-TX

szyfrowana transmisja sygnatu wideo

mozliwos¢ pracy w zakresie temperatur od -40 st. C. do +50 st. C. lub szerszym

zintegrowana obudowa zewnetrzna wandaloodporna

wbudowany slot na karte SD/SDHC/SDXC z obstugg kart co najmniej 256 GB

co najmniej wbudowane analizy wideo w kamerze: musi umozliwia¢ detekcje i alarmowanie w oparciu o co najmniej
niniejsze reguty: obiekt jest obecny w obszarze zainteresowania, obiekt nie jest obecny w obszarze zainteresowania,
liczba obiektow przekracza dozwolong ilo$¢, liczba obiektow jest ponizej dozwolonej ilosci, przekroczenie wirtualne;
granicy przez jeden badz kilka obiektdw, pojawienie sie lub znikniecie obiektu w strefie — bez wejscia lub wyjscia ze
strefy, wej$cie obiektu do lub wyj$cie obiektu z obszaru zainteresowania, wejscie okreslonej liczby obiektéw do lub
wyjscie okreslonej liczby obiektow z obszaru zainteresowania, przebywanie obiektu w obszarze zainteresowania
ponad zadany czas, zatrzymanie si¢ obiektu w obszarze zainteresowania, ruch obiektu w niedozwolonym kierunku,
rozpoczecie nagrywania w wysokiej jakosci na wypadek ruchu, znikniecie obiektu w zaznaczonej strefie.
Whbudowany, zintegrowany, adaptacyjny do$wietlacz IR, typu Power LED 850nm i zasiegu co najmniej 30 metrow
przy temperaturze otoczenia -25°C lub nizszej oraz co najmniej 50 metréw dla temperatur powyzej -10°C

kat i zasieg do$wietlenia IR proporcjonalny do zoomu optycznego

obstuga standardu ONVIF w tym Profile S oraz 1.02, 2.00, 2.2.0

Stopien ochrony przed uderzeniami IK : 10

Stopien ochrony IP nie nizszy niz 66.

3.8.4.2 Minimalne wymagania dla kamery statopozycyjnej typu 2
przetwornik obrazu: CMOS formatu co najmniej 1/2.8” ze skanowaniem progresywnym i WDR typu Triple Exposure
liczba aktywnych pikseli nie mniej niz: 2048 (H) x 1536 (V)
szybkos¢ przetwarzania obrazu co najmniej 30 klatek/s przy petnej rozdzielczoSci
obstuga minimum dwoch z nastepujacych kompresji obrazu: JPEG2000, H.264, MJPEG
rzeczywisty zakres dynamiczny: co najmniej 100 dB dla 30 FPS oraz 120dB dla 20 FPS
minimalne natezenie $wiatta: 0,04 lux (F1.3) lub mniej w trybie kolorowym; 0 lux w trybie monochromatycznym z
doswietleniem IR
obiektyw zintegrowany o ogniskowej od 3mm (lub mniej) do 9 mm (lub wiecej) o jasno$ci co najmniej F1.3 i przystong
typu P-Iris

dostepna z poziomu aplikacji zarzadzajacej mozliwos¢ regulacji ogniskowej
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automatyczna, dostepna z poziomu aplikacji zarzadzajacej, mozliwo$¢ sterowania ostrodcig wsparta funkcjg
autofocus

automatyczne albo reczne sterowanie przestong i czasem ekspozycji

automatyczny i reczny tryb dziefi/noc

automatyczna i reczna regulacja balansu bieli

wejscie / wyjscie audio

sprzetowe wykrywanie ruchu wraz z analizg wideo i klasyfikacjq obiektow

wbudowana analiza sabotazu kamery

mozliwos¢ skonfigurowania co najmniej czterech stref prywatnosci

cyfrowe wejscie alarmowe, cyfrowe wyjscie alarmowe

mozliwos¢ zasilania przez co najmniej 3 zrodta: PoE [EEE802.3af lub 24 VAC lub 12-24 VDC lub PoE IEEE802.3at
standard interfejsu sieciowego: 100BASE-TX

szyfrowana transmisja sygnatu wideo

mozliwos¢ pracy w zakresie temperatur od -40 st. C. do +55 st. C. lub szerszym

zintegrowana obudowa zewnetrzna wandaloodporna

wbudowany slot na karte SD/SDHC/SDXC z obstuga kart co najmniej 256 GB

co najmniej wbudowane analizy wideo w kamerze: musi umozliwiaC detekcje i alarmowanie w oparciu 0 co najmnie;
niniejsze reguty: obiekt jest obecny w obszarze zainteresowania, obiekt nie jest obecny w obszarze zainteresowania,
liczba obiektow przekracza dozwolong ilo$¢, liczba obiektdw jest ponizej dozwolonej ilosci, przekroczenie wirtualnej
granicy przez jeden badz kilka obiektéw, pojawienie sie lub zniknigcie obiektu w strefie — bez wejscia lub wyjécia ze
strefy, wejscie obiektu do lub wyjscie obiektu z obszaru zainteresowania, wejécie okre$lonej liczby obiektéw do lub
wyjscie okreslonej liczby obiektéw z obszaru zainteresowania, przebywanie obiektu w obszarze zainteresowania
ponad zadany czas, zatrzymanie sie obiektu w obszarze zainteresowania, ruch obiektu w niedozwolonym kierunku,
rozpoczecie nagrywania w wysokiej jakosci na wypadek ruchu, znikniecie obiektu w zaznaczonej strefie.
wbudowany reflektor podczerwieni o zasiegu min. 30m

kat i zasieg doswietlenia IR proporcjonalny do zoomu optycznego

obstuga standardu ONVIF w tym Profile S oraz 1.02, 2.00, 2.2.0

Stopien ochrony przed uderzeniami IK : 10

Stopien ochrony IP nie nizszy niz 66.

3.8.4.3 Minimalne wymagania dla kamery statopozycyjnej typu 3
Przetwornik obrazu co najmniej 1/1.8” ze skanowaniem progresywnym CMOS o ukfadzie obrazu 4:3
Obstugiwane kompresje obrazu H.264 oraz MJPEG
Liczba aktywnych pikseli co najmniej 2592(H)x1944(V)
Mozliwo$¢ skalowania rozdzielczo$ci do co najmniej 1792(H)x1344(V)
Wbudowany obiektyw dostosowany do przenoszenia rozdzielczosci 2592(H)x1944(V), wyposazony w funkcje
autofocus i motozoom o zakresie od 4.3 mm lub mniej do co najmniej 8 mm lub wiece;
Obiektyw o jasnosci nie mniejszej niz F1.8 z funkcja P-Iris
Minimalne natezenie Swiatta co najmniej 0.033 lux dla F1.8 w trybie kolorowym i 0 lux dla F1.8 w trybie

monochromatycznym
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o Wbudowany, zintegrowany, adaptacyjny do$wietlacz IR, typu Power LED 850nm i zasiegu co najmniej 25 metréw

przy temperaturze otoczenia -25°C lub nizszej oraz co najmniej 45 metréw dla temperatur powyzej -10°C

o  Mozliwos¢ generowania co najmniej 30 klatek w petnej rozdzielczo$ci pracy

e  Zakres dynamiczny co najmniej 83 dB

o Wbudowana analiza ruchu wraz z mozliwo$cia; wybrania stref dziatania detekciji, definiowania jak bardzo musi

zmieni¢ sie pojedynczy piksel by byt zakwalifikowany jako ruch w strefie dziatania detekcji ruchu, okreslenie iloSci

pikseli, ktére musza ulec zmianie (np. w procentach) zanim zostanie to zakwalifikowane jako ruch w strefie

o Mozliwos¢ tworzenia niezaleznych stref detekciji ruchu na poziomie co najmniej 40

¢ Wbudowana analiza obrazu oparta o ruch i klasyfikacje obrazu

o Whbudowana, adaptacyjna i samouczaca sie scenerii pracy analiza obrazu oparta po ponizsze zasady pracy:

Kamera musi umozliwia¢ konfiguracje co najmniej 30 réznych regut (zdarzen) analizy wideo

Uzytkownik musi mie¢ mozliwo$¢ wyboru tzw. obszaru detekcji lub obszar zainteresowania (ROl — Region
of Interest) w polu widzenia kamery

Kamera po wyborze obszaru detekcji musi posiada¢ algorytm pozwalajacy na samouczenie sie scenerii
pracy kamery w celu zwiekszenia poziomu i prawidtowosci detekcji zdarzen

Zestaw wbudowanych regut analizy wideo musi obejmowac co najmniej: detekcje obiektu w obszarze
zainteresowania, wejscie obiektu w obszar zainteresowania, wyjcie obiektu z obszaru zainteresowania,
pojawienie sie obiektu, znikniecie obiektu, przekroczenie tzw. wirtualnych muréw, detekcja kierunku
poruszania sie obiektu, tzw. watesanie sie obiektu czyli przebywanie w obszarze zainteresowania dtuzej
niz, zdefiniowana liczba obiektdw w obszarze zainteresowania, liczba obiektow ponizej lub powyzej danego

progu liczbowego, sabotaz kamery

o Mozliwos¢ zapisu danych wideo na kartach SD z mozliwo$cig odtworzenia materiatu nagranego poprzez interfejs

sieciowy kamery lub poprzez bezposredni odczyt karty SD. Ponadto:

a)

Kamera musi umozliwia¢ parametryzacije pracy w zakresie zapisu na karcie SD opartg przynajmniej o: zapis
w oparciu o detekcje ruchu, zapis ciggty, zapis na skutek awarii potaczenia kamery z serwerem
rejestrujgcym

Kamera musi umozliwia¢ dynamiczne nagrywanie na karcie SD w zaleznoSci od tego czy kamera jest
podpieta do serwera rejestracji czy nie. W sytuacji kiedy kamera nie jest podpieta do serwera musi
rejestrowaé strumienn w oparciu petng rozdzielczo$¢ pracy. Natomiast w sytuacji kiedy kamera jest
podtaczona do serwer rejestracji powinna umozliwiaé rejestracje w oparciu o strumien nizszej rozdzielczosci

np. 640x480 lub nizszy lecz o takiej samej ilosci klatek co pierwszy strumien rejestrowany na serwerze

o Wbudowana mozliwo$¢ konfiguraciji: kompresji i ustawien iloci klatek na sekunde, formatu strumienia, interwatu

pomiedzy klatkami kluczowymi, poziomu kompres;ji i iloSci klatek na sekunde dla scen bez ruchu

o  Elektroniczna kontrola migawki w zakresie od co najmniej 1/6 do 1/8000 sekundy

o Automatyczna i reczna kontrola przestony
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Automatyczny i reczny tryb dzien/noc

Automatyczny i reczny balans bieli

Mozliwos¢ dostosowania kompensacji $wiatta tylnego

Mozliwos¢ tworzenia co najmniej 35 stref prywatno$ci

Whbudowane wejscie i wyjscie audio z kompresjg audio opartg o co najmniej jedng metode kompresji G.711 lub G.726
Wbudowane wejscie i wyjscie alarmowe

Wbudowany dedykowany do konfiguracji port USB

Wbudowany slot na karty SD/SDHC/SDXC o pojemnosci co najmniej 256GB

Mozliwos¢ zasilania poprzez VDC, VAC , PoE zgodnie z IEEE802.3af

Temperatura pracy w zakresie od -40°C do +55°C

Kamera musi posiada¢ pamie¢ na ktdrej zapisane bedg ustawienia kamery, ktore nie ulegng utracie w sytuacji awarii
zasilania lub jej nieuzywania

Certyfikacje: UL, cUL, CE, ROHS, WEEE, RCM, UL 60950-1, CSA 60950-1, IEC/EN 60950-1, IEC 62471,
UL/CSA/IEC 60950-22, EN 55022 Klasa B

Co najmniej 36 miesiecy gwarancji producenta kamery

Stopier ochrony przed uderzeniami IK : 10

Stopien ochrony IP nie nizszy niz 66.

3.8.4.4 Minimalne wymagania dla kamery statopozycyijnej typu 4
Przetwornik obrazu co najmniej 1/2.3” ze skanowaniem progresywnym CMOS o uktadzie obrazu 16:9
Obstugiwane kompresje obrazu H.264 oraz MJPEG
Liczba aktywnych pikseli co najmniej 3840(H)x2160(V)
Mozliwo$¢ skalowania rozdzielczosci do co najmniej 3072(H)x1728(V)
Wbudowany obiektyw dostosowany do przenoszenia rozdzielczosci 3840(H)x2160(V), wyposazony w funkcje
autofocus i motozoom o zakresie od 4.5 mm lub mniej do co najmniej 8 mm lub wigcej
Obiektyw o jasnosci nie mniejszej niz F1.8 z funkcjg P-Iris
Minimalne natezenie $Swiatta co najmniej 0.29 lux dla F1.8 w trybie kolorowym i 0.058 lux dla F1.8 w trybie
monochromatycznym
Wbudowany, zintegrowany, adaptacyjny doswietlacz IR, typu Power LED 850nm i zasiegu co najmniej 15 metrow
przy temperaturze otoczenia -25°C lub nizszej oraz co najmniej 30 metréw dla temperatur powyzej -10°C
Mozliwo$¢ generowania co najmniej 30 klatek w petnej rozdzielczoSci pracy
Zakres dynamiczny co najmniej 91 dB
Wbudowana analiza ruchu wraz z mozliwoscia: wybrania stref dziatania detekcji, definiowania jak bardzo musi
zmieni¢ sie pojedynczy piksel by byt zakwalifikowany jako ruch w strefie dziatania detekcji ruchu, okre$lenie ilosci
pikseli, ktére muszg ulec zmianie (np. w procentach) zanim zostanie to zakwalifikowane jako ruch w strefie
Mozliwo$¢ tworzenia niezaleznych stref detekcji ruchu na poziomie co najmniej 40
Wbudowana analiza obrazu oparta o ruch i klasyfikacje obrazu

Wbudowana, adaptacyjna i samouczaca sie scenerii pracy analiza obrazu oparta po ponizsze zasady pracy:
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Kamera musi umozliwia¢ konfiguracje co najmniej 30 réznych regut (zdarzen) analizy wideo

Uzytkownik musi mie¢ mozliwo$¢ wyboru tzw. obszaru detekcji lub obszar zainteresowania (ROl — Region
of interest) w polu widzenia kamery

Kamera po wyborze obszaru detekcji musi posiadaé algorytm pozwalajacy na samouczenie sie scenerii
pracy kamery w celu zwiekszenia poziomu i prawidtowosci detekcji zdarzen

Zestaw wbudowanych regut analizy wideo musi obejmowac¢ co najmniej: detekcje obiektu w obszarze
zainteresowania, wejscie obiektu w obszar zainteresowania, wyjscie obiektu z obszaru zainteresowania,
pojawienie sie obiektu, znikniecie obiektu, przekroczenie tzw. wirtualnych muréw, detekcja kierunku
poruszania sie obiektu, tzw. watesanie sie obiektu czyli przebywanie w obszarze zainteresowania diuzej
niz, zdefiniowana liczba obiektdw w obszarze zainteresowania, liczba obiektéw ponizej lub powyzej danego

progu liczbowego, sabotaz kamery

o Mozliwos¢ zapisu danych wideo na kartach SD z mozliwo$cig odtworzenia materiatu nagranego poprzez interfejs

sieciowy kamery lub poprzez bezposredni odczyt karty SD. Ponadto:

c)

Kamera musi umozliwia¢ parametryzacije pracy w zakresie zapisu na karcie SD opartg przynajmniej o: zapis
w oparciu o detekcje ruchu, zapis ciagly, zapis na skutek awarii potaczenia kamery z serwerem
rejestrujgcym

Kamera musi umozliwia¢ dynamiczne nagrywanie na karcie SD w zalezno$ci od tego czy kamera jest
podpieta do serwera rejestracji czy nie. W sytuacji kiedy kamera nie jest podpieta do serwera musi
rejestrowaé strumieri w oparciu petng rozdzielczo$¢ pracy. Natomiast w sytuacji kiedy kamera jest
podtaczona do serwer rejestracji powinna umozliwiaé rejestracje w oparciu o strumien nizszej rozdzielczosci

np. 950x544 lub nizszy lecz o takiej samej ilosci klatek co pierwszy strumien rejestrowany na serwerze

o Wbudowana mozliwo$¢ konfiguraciji: kompres;ji i ustawien ilosci klatek na sekunde, formatu strumienia, interwatu

pomiedzy klatkami kluczowymi, poziomu kompres;ji i ilosci klatek na sekunde dla scen bez ruchu

o  Elektroniczna kontrola migawki w zakresie od co najmniej 1/6 do 1/8000 sekundy

¢ Automatyczna i reczna kontrola przestony

e Automatyczny i reczny tryb dzief/noc

o Automatyczny i reczny balans bieli

o Mozliwos¢ dostosowania kompensaciji Swiatfa tylnego

o  Mozliwo$¢ tworzenia co najmniej 35 stref prywatnosci

e Whbudowane wejscie i wyjscie audio z kompresjg audio opartg 0 co najmniej jedng metode kompresji G.711, G.726

e Whbudowane wejscie i wyjScie alarmowe

e Wbudowany dedykowany do konfiguracji port USB

e Obudowa wykonana ze stopu aluminium o wandaloodpornosci IK10
e Wbudowany slot na karty SD/SDHC/SDXC o pojemnosci co najmniej 256GB
e Mozliwos¢ zasilania poprzez VDC, VAC i PoE zgodnie z IEEE802.3af

e Temperatura pracy w zakresie od -35°C do +50°C
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Kamera musi posiada¢ pamig¢ na ktorej zapisane beda ustawienia kamery, ktore nie ulegng utracie w sytuacji awarii
zasilania lub jej nieuzywania

Certyfikacje: UL, cUL, CE, ROHS, WEEE, RCM, UL 60950-1, CSA 60950-1, IEC/EN 60950-1, IEC 62471,
UL/CSA/IEC 60950-22, EN 55022 Klasa B

Certyfikacja IP 66 lub wyzszaCo najmniej 36 miesiecy gwarancji producenta kamery

Stopien ochrony przed uderzeniami IK : 10

Stopien ochrony IP nie nizszy niz 66

3.8.4.5 Minimalne wymagania dla kamery obrotowej typu 5
Przetwornik obrazu nie mniejszy niz 1/2.8” ze skanowaniem progresywnym CMOS i WDR
Rozdzielczos$¢ pracy nie mniejsza niz 1920 (H) x 1080 (V)
Obiektyw zmotoryzowany z funkcjg autofocus i motozoom od 4.3 mm lub mniej do co najmniej 129 mm lub wiecej
Cyfrowy zoom na poziomie co najmniej 90x
Minimalne natezenie Swiatta 0.1lux dla F1.6 w trybie kolorowym oraz 0.03lux dla F1.6 w trybie monochromatycznym
Whbudowany adaptacyjny do$wietlacz IR o zasiegu co najmniej 250 metrow
Wbudowana sterowalna z poziomu VMS wycieraczka sensora i IR
Funkcja ,Defog — odmglenie”
Elektroniczna stabilizacja obrazu
Zakres dynamiczny na poziomie co najmniej 120dB - nie dopuszcza sie stosowania kamer z cyfrowym WDR
Mozliwo$¢ generowania do 60 klatek na sekunde w petnej rozdzielczosci pracy kamery tj. 1920x1080
Praca w oparciu o kompresje H.264 oraz MJPEG
Kamera musi mie¢ mozliwo$¢ generowania co najmniej 2 strumieni wideo:
a) Strumien pierwszorzedny — do petnej rozdzielczosci pracy kamery i zdefiniowanej ilosci klatek w tym do 60
klatek na sekunde.
b) Drugi strumien — bedacy odzwierciedleniem pierwszego w zakresie iloSci klatek na sekunde, tryb
wy$wietlania oraz rozdzielczo$¢ wynoszaca 704x392 lub mniej dla trybu 16:9
Elektroniczna kontrola migawki: automatyczna i manualna w zakresie od 1/1 do 1/10 000 sek.)
Kontrola przestony: automatyczna i manuaina
Automatyczny i manualny tryb pracy dzien/noc
Automatyczny i manualny balans bieli
Automatyczna lub manualna kompensacja Swiatta tylnego
Mozliwo$¢ tworzenia stref prywatnosci 3D
Mozliwo$¢ tworzenia co najmniej 50 stref prywatnosci z poziomu oprogramowania VMS (nie z poziomu przegladarki
internetowej kamery) do ktérego kamera jest podtaczona
Mozliwo$¢ tworzenia z poziomu oprogramowania VMS do ktérego kamera jest podtgczona co najmniej 90 presetéw
z mozliwo$cig ich nazwania
Mozliwos¢ tworzenia z poziomu oprogramowania VMS do ktérego kamera jest poditgczona co najmniej 8 tras
patrolowych kamery z mozliwoscig ich nazwania
Wbudowane wejscie liniowe i wyj$cie liniowe do obstugi toru audio
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Dwukierunkowa transmisja audio
Wejscia i wyjscia alarmowe w stosunku 4 do 2
Wbudowana skalowalna pod katem czuto$ci i progu detekcja ruchu:
a) Mozliwo$¢ zaznaczania obszaréw dziatania detekciji ruchu
b) Definiowanie jak bardzo pojedynczy piksel musi sie zmieni¢ w obszarze dziatania detekcji by byt uwazany
zaruch
c) Definiowanie ilosci (w ujeciu procentowym) pikseli zakwalifikowanych jako ruch w obszarze dziatania
detekcji ruchu aby mozna zakwalifikowaé zdarzenie jako ruch w strefie
Interfejs sieciowy 100BASE-TX, RJ-45
Wbudowana samouczaca si¢ analiza wideo wraz z samoadaptacja do Srodowiska pracy kamery, pracujgca w oparciu
0 ustawienia bazowe tzw. ,Home preset”:

a) Wejscie obiektu w strefe zainteresowania (zdefiniowana przez uzytkownika)

b) Watesanie sie obiektu w strefie zainteresowania

c) Przekroczenie wraz z okre$leniem kierunku ,wirtualnego muru”
d) Pojawienie sie obiektu w strefie zainteresowania

e) Brak obiektéw w obszarze zainteresowania

f)  Wejscie okre$lonej liczby obiektéw w strefe zainteresowania

g) Wyjscie okreslonej liczby obiektow ze strefy zainteresowania

h) Zatrzymanie sie obiektu w strefie zainteresowania

i) Detekcja poruszania si¢ obiektu ,pod prad”

j)  Sabotaz kamery
Mozliwo$¢ aktualizacji oprogramowania uktadowego kamery poprzez interfejs sieciowy kamery (przegladarke www)
oraz system zarzadzajacy VMS do ktorego kamera jest podtgczona
Funkcje bezpieczenstwa — co najmniej: ochrona hastem, enkrypcja HTTPS, autentyfikacja W5, enkrypcja SSL,
ochrona loginem i hastem dostepu do kamery z poziomu przegladarki wraz z co najmniej 3 stopniowym podziatem
na typy uzytkownikéw i uprawnienia
Obstuga systemowa w oprogramowaniu VMS do ktérego kamera jest podtaczona funkcji definiowanych przez ONVIF
jako ,Click to Center” oraz ,Drag to zoom”
Musi posiada¢ wewnetrzng pamieC pozwalajacg na zapis ustawien dokonanych w parametrach pracy kamery
odporng na awarie zasilania i awarie oprogramowania zarzadzajacego — awaria ktoregokolwiek z nich nie moze
powodowac utraty ustawien dokonanych w kamerze
Wbudowany slot na karte mikro SD/SDHC/SDXC z mozliwoscig zapisu:

a) Zapis na karcie w sytuacji utraty potaczenia z serwerem rejestrujgcym — tryb ciagly lub oparty o detekcje

ruchu

b) Zapis na karcie jako ,backup” zapisu w sytuacji potaczenia kamery z serwerem
Mozliwos¢ zasilania poprzez: VDC 24V i VAC 24V oraz poprzez POE+ lub HighPOE
Praca w zakresie temperaturowym od -40°C lub nizszej do +50°C lub wyZzszej dla zasilania zewnetrznego oraz 95W
PoE

Wandaloodpornos¢ na poziomie nie nizszym niz IK10
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e Wodoszczelno$¢ na poziomie IP 66 lub wyzszym
e Certyfikacje (co najmniej): UL, cUL, CE, ROHS, WEEE

3.8.4.6 Minimalne wymagania dla kamery statopozycyjnej typu 6

. przetwornik obrazu: CMOS formatu co najmniej 1/2.8” ze skanowaniem progresywnym i WDR
. liczba aktywnych pikseli nie mniej niz: 1920 (H) x 1080 (V)
. szybkos¢ przetwarzania obrazu co najmniej 30 klatek/s przy petnej rozdzielczo$ci

. obstuga minimum dwoch z nastepujacych kompresji obrazu: JPEG2000, H.264, MJPEG
. rzeczywisty zakres dynamiczny: co najmniej 67dB dla 30 FPS oraz 120dB dla 20 FPS WDR

. minimalne natezenie $wiatta: 0,04 lux (F1.3) lub mniej w trybie kolorowym; 0,008 lux w trybie monochromatycznym
. obiektyw zintegrowany o ogniskowej od 3mm (lub mniej) do 9 mm (lub wiecej) o jasnosci co najmniej F1.3 i przystong
typu P-Iris

. dostepna z poziomu aplikacji zarzadzajacej mozliwos¢ regulacji ogniskowej

. automatyczna, dostepna z poziomu aplikacji zarzadzajacej, mozliwo$¢ sterowania ostroscig wsparta funkcjg
autofocus

. automatyczne albo reczne sterowanie przestong i czasem ekspozyciji

. automatyczny i reczny tryb dzien/noc

. automatyczna i reczna regulacja balansu bieli

. wejscie / wyjscie audio

. sprzetowe wykrywanie ruchu wraz z analizg wideo i klasyfikacjg obiektow

. wbudowana analiza sabotazu kamery

. mozliwos¢ skonfigurowania co najmniej czterech stref prywatnosci

. cyfrowe wejscie alarmowe, cyfrowe wyjscie alarmowe

. mozliwo$¢ zasilania przez co najmniej 3 zrodta: PoE IEEE802.3af lub 24 VAC lub 12-24 VDC lub PoE IEEE802.3at
. standard interfejsu sieciowego: 100BASE-TX

. szyfrowana transmisja sygnatu wideo

. mozliwos¢ pracy w zakresie temperatur od -40 st. C. do +60 st. C. lub szerszym

. zintegrowana obudowa zewngtrzna wandaloodporna

. wbudowany slot na karte SD/SDHC/SDXC z obstuga kart co najmniej 256 GB

. co najmniej wbudowane analizy wideo w kamerze: musi umozliwia¢ detekcje i alarmowanie w oparciu 0 co najmnie;

niniejsze reguty: obiekt jest obecny w obszarze zainteresowania, obiekt nie jest obecny w obszarze zainteresowania, liczba
obiektoéw przekracza dozwolong ilo$¢, liczba obiektow jest ponizej dozwolonej ilosci, przekroczenie wirtualnej granicy przez
jeden badz kilka obiektow, pojawienie sie lub znikniecie obiektu w strefie — bez wejscia lub wyjscia ze strefy, wejscie obiektu
do lub wyj$cie obiektu z obszaru zainteresowania, wejscie okre$lonej liczby obiektow do lub wyjScie okre$lonej liczby
obiektow z obszaru zainteresowania, przebywanie obiektu w obszarze zainteresowania ponad zadany czas, zatrzymanie sie
obiektu w obszarze zainteresowania, ruch obiektu w niedozwolonym kierunku, rozpoczecie nagrywania w wysokiej jakosci
na wypadek ruchu, zniknigcie obiektu w zaznaczone;j strefie.

. Whbudowany, zintegrowany, doswietlacz IR LED 850nm ozasigegu co najmniej 30 metrow

. kat i zasieg dodwietlenia IR proporcjonalny do zoomu optycznego

. obstuga standardu ONVIF w tym Profile S oraz 1.02, 2.00, 2.2.0
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Stopien ochrony przed uderzeniami IK : 10

Stopien ochrony IP nie nizszy niz 66.

3.8.4.7 Minimalne wymagania dla kamery statopozycyjnej typu 7

Kamery istniejace zlokalizowane na falochronie zachodnim. W zalezno$ci od zastosowanych urzadzen przez wykonawce,

nalezy ocenic, czy istniejace kamery sa w petni kompatybilne z nowym systemem. Kompatybilno$¢ musi by¢ potwierdzona

listg producenta urzadzen kompatybilnych.

Jezeli takiej kompatybilno$ci nie bedg posiadaé, nalezy zainstalowac nowe kamery w istniejacej infrastrukturze.

W takim przypadku nalezy zainstalowa¢ kamery typ 1.

3.8.5 Zestawienie kamer

Ponizej przedstawiono zestawienie kamer. Wykonawca po instalacji kamer, wykona szczegdtowa mape synoptyczng dla

przebudowanego systemu, gdzie kazda kamera bedzie miata swoja nazwe wraz z opisem lokalizacji jej umieszczenia. Takie

opracowanie powinno by¢ dotaczone do dokumentaciji obstugi systemu dla operatoréw systemu.

5 | = 2 = ©
o © [} < c 5 N o e
5 | = N 2 s -2 IS 25
E | & IS S s© S EE
= b o o
1 | KO1 TYP 4 8 Mpx stacjonarna 4,3-8mm Wieza Konstrukcja wiezy
tubowa obserwacyjna
2 | K02 TYP 3 5 Mpx stacjonarna 4,3-8mm Budynek Dach budynku
tubowa ratownikow
3 | KO3 TYP 2 3 Mpx stacjonarna 3-9mm Budynek Sciana budynku
tubowa ratownikow
4 | K04 TYP1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup oéwietl.
tubowa
5 | K05 TYP1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup oéwietl.
tubowa
6 | K06 TYP 1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup os$wietl.
tubowa
7 | KO7 TYP1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup o$wietl.
tubowa
8 | KO8 TYP1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup o$wietl.
tubowa
9 | K09 TYP 1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup os$wietl.
tubowa
10 | K10 TYP 2 3 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup o$wietl.
tubowa
11 | K1 TYP1 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Stup o$wietl.
tubowa
12 | K12 TYP5 2 Mpx obrotowa 4,3-129mm Molo Stup o$wietl.
13 | K13 TYP5 2 Mpx obrotowa 4,3-129mm Molo Stup o$wietl.
Grudzien 2016 r.
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14 | K14 TYP 6 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Konstrukcja mola
koputowa
15 | K15 TYP 6 2 Mpx stacjonarna 3-9mm Molo Konstrukcja mola
koputowa
16 | K16 TYP5 2 Mpx obrotowa 4,3-129mm Wieza Konstrukcja wiezy
obserwacyjna

3.8.6 Dobér kamer - obliczenia

Dla kamer stacjonarnych obliczenia wykonano w modelu 3D. Zastosowano ponizsze oznaczenia :

FoV Pan :
FoV Tilt :
Focal Length :
FoV Cutoff :

Target Resolution :
FoV:

Min Focal Length :
Max Focal Length :
Min H. FoV :

Max H. FoV :

Azymut montazu kamery;
Kat pionowy montazu kamery;
Dtugos$¢ ogniskowej;
Odlegtos¢ dla rozdzielczoSci Target Resolution;
Instalation Height : Wys. instalacji n.p.m.;
Rozdzielczo$¢ w odlegtosci Cutoff;
Kat poziomy pola widzenia;

Min. dlugos¢ ogniskowej;

Max diugos¢ ogniskowej;

Min. kat obiektywu;

Max. kat obiektywu.
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KAMERA 01 KAMERA 02
Name: | KO1 Name: | K02
Description: Description:
Show Fov: 4 Show Fov: 4
Orientation: o Mexicat Orientation: o verthar
@ Horizontal @ Horizontal
FoV Pan: | -33.0 A deg FoV Pan: | -16.6 | deg
FoV Tilt: | 11.9 deg FoV Tilt: | 168 deg
Focal Length: | 3.0 mm Focal Length: | 8.0 mm
FoV Cutoff: | 220.00m FoV Cutoff: | 100,00m
Mount Rotation: | 0.0 | deg Mount Rotation: | 0.0 deg
23 Level Fov: | 0.0 deg 03 Level Fov: | 0.0 deg
Installation Height: | 9,57m Installation Height: | 8.24m
Target Resolution: | 500 px/m Target Resolution: | S0 px/m
FoV: 44.0 deg FoV: 46.0 deg
Horizontal Res.: ‘38‘4.07 Horizontal Res.: 2592
Vertical Res.: | 2160 Vertical Res.: | 1944
Min Focal Length: | 4.3 mm Min Focal Length: | 4.3 mm
Max Focal Length: ‘-8.0 mm Max Focal Length: | 3.0 mm
Min H. FoV: 440 deg Min H. FoV: | 460 deg
Max H. FoV: | 81.0 deg Max H. FoV: | 860 deg
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KAMERA 03 KAMERA 04
Name: | KO3 Name: | K04
Description: Description:
Show Fov: 4 Show FoVv: (4
Orientation: o Vextuat Orientation: o MEheN
@ Horizontal @ Horizontal
FoV Pan: | 242 deg FoVPan: |55 deg
FoV Tilt: | 41.1 deg FoV Tilt: | 306 deg
Focal Length: | 3.0 mm Focal Length: | 3.0 mm
FoV Cutoff: | 30,00m FoV Cutoff: | 30,00m
Mount Rotation: | 0.0 deq Mount Rotation: | 0.0 deg
2 Level Fov: |00 deg 23 Level Fov: | 0.0 deg
Installation Height: | 5.77m Installation Height: | 6,15m
Target Resolution: | SO px/m Target Resolution: | S0 px/m
FoV: 98.0 deg FoV: 91.0 deg
Horizontal Res.: | 2043 Horizontal Res.: | 1920
Vertical Res.: | 1536 Vertical Res.: | 1080
Min Focal Length: | 3.0 mm Min Focal Length: | 3.0 mm
Max Focal Length: 9.0 mm Max Focal Length: | 9.0 mm
Min H. FoV: | 32.0 deg Min H. Fov: | 300 deg
Max H. FoV: | 98.0 deg Max H. Fov: | 910 deg
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KAMERA 05 KAMERA 06
Name: | KOS Name: | K06
Description: Description:
Show Fov: (4 Show Fov: 4
Orientation: O vertical Orientation: O vertical
@ Horizontal @ Horizontal

FoV Pan: | -730 deg FoVPan: | -28 | deg
FoVTilt: | 295 deg FoV Tilt: | 18.4 deg
Focal Length: | 3.0 mm Focal Length: | 4.9 i

FoV Cutoff: | 30.00m FoV Cutoff: | ~25,00m
Mount Rotation: 00 deg Mount Rotation: 0.0 deg
o tevelFov: |00 | deg 24 Level Fov: |00 deg

Installation Height: | 6,13m Installation Height: | 6,15m
Target Resolution: @ S0 px/m Target Resolution: | SO px/m
FoV: 91.0 deg FoV: 604 deg
Horizontal Res.: | 1920 Horizontal Res.: | 1920
Vertical Res.: | 1080 Vertical Res.: | 1080
Min Focal Length: | 3.0 mm Min Focal Length: | 3.0 mm
Max Focal Length: | 9.0 mm Max Focal Length: 9.0 mm
Min H. Fov: | 300 | deg Min H. Fov: | 30.0 deg
Max H. FoV: | 91.0 | deg Max H. FoV: | 91.0 deg
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KAMERA 07 KAMERA 08
Name: | K06 Name: | KO3
Description: Description:
Show Fov: 4 Show Fov: (4
Orientation: O vertica Orientation: O vertica
@ Horizontal @ Horizontal
FoV Pan: |28 | deg FoVPan: | 173 deg
FOVTil: | 184 | deg FoV Tilt: | 13.4 deg
Focal Length: | 4.9 mm Focal Length: | 7.1 mm
FoV Cutoff: | ~25,00m FoV Cutoff: | 30.00m
Mount Rotation: | 0.0 deg Mount Rotation: | 0.0 deg
DY tevelFov: |00 | deg ©3 Level Fov: |00 deg
Installation Height: | 6,15m Installation Height: | ~5,96m
Target Resolution: | 50 px/m Target Resolution: | S0 px/m
FoV: 60.4 deg FoV: 404 deg
Horizontal Res.: | 1920 Horizontal Res.: | 1920
Vertical Res.: | 1080 Vertical Res.: | 1080
Min Focal Length: | 3.0 mm Min Focal Length: | 3.0 mm
Max Focal Length: 9.0 mm Max Focal Length: 9.0 mm
Min H. Fov: | 30.0 deg Min H. FoV: | 300 deg
Max H. Fov: | 91.0 deg Max H.FoV: | 910 deg
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KAMERA 09 KAMERA 10
Name: | K09 Name: | K10
Description: Description:
Show FoV: (4 Show FoVv: (4
Orientation: o Vericet Orientation: o Mot
@ Horizontal @ Horizontal
FoVPan: | 179 | deg FoVPan: | -112 deg
FOVTilt: |94 | deg FoV Tilt: | 387 deg
Focal Length: | 9.0 mm Focal Length: | 3.3 mm
FoV Cutoff: | 50.00m FoV Cutoff: | ~25,00m
Mount Rotation: | 0.0 deg Mount Rotation: | 0.0 deg
o tevelFov: |00 | deg O3 Level Fov: | 0.0 deg
Installation Height: | 6,14m Installation Height: | 6,03m
Target Resolution: | 50 px/m Target Resolution: | 50 px/m
FoV: 30.0 deg FoV: 91.8 deg
Horizontal Res.: | 1920 Horizontal Res.: | 2043
Vertical Res.: | 1080 Vertical Res.: | 1536
Min Focal Length: | 3.0 mm Min Focal Length: | 3.0 mm
Max Focal Length: | 9.0 mm Max Focal Length: | 9.0 mm
Min H. Fov: | 30.0 deg Min H. Fov: | 320 deg
Max H. FoV: | 910 deg Max H.FoV: | 980 deg
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KAMERA 11
Name: | K11
Description:
Show FoV: ﬂ
Orientation: O vertical
@ Horizontal

FoV Pan: 408 deg
FoV Tilt: | 30.9 deg
Focal Length: | 3.0 mm

FoV Cutoff: | ~ 15,00m
Mount Rotation: | 0.0 deg
24 Level Fov: | 0.0 deg

Instaliation Height: | ~6,11m
Target Resolution: | SO px/m
FoV: 91.0 deg
Horizontal Res;: | 1920
Vertical Res.: | 1080
Min Focal Length: | 3.0 mm
Max Focal Length: | 9.0 mm
Min H. Fov: | 30.0 deg
Max H. FoV: | 91.0 deg
Grudzien 2016 r.
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KAMERA 14 KAMERA 15
Name: | K14 Name: | K15
Description: Description:
Show FoVv: 4 Show Fov: (4
Orientation: O vertical Orientation: @ Vertical
@ Horizontal O Horizontal
FoV Pan: | 37.1 | deg FoV Pan: | -4.4 deg
FoV Tilt: | 276 deg FoV Tilt: | 27.7 deg
Focal Length: | 3.0 mm Focal Length: | 3.0 mm
FoV Cutoff: | 40.00m FoV Cutoff: | 50.00m
Mount Rotation: | 0.0 deg Mount Rotation: | 0.0 deg
O3 Level Fov: | 0.0 deg O3 Level Fov: | 0.0 deg
Installation Height: | ~2,13m Installation Height: | 1.62m
Target Resolution: | S0 px/m Target Resolution: | S0 px/m
FoV: 91.0 deg FoV: 91.0 deg
Horizontal Res.: | 1920 Horizontal Res.: | 1920
Vertical Res.: | 1030 Vertical Res.: | 1080
Min Focal Length: | 3.0 mm Min Focal Length: | 3.0 mm
Max Focal Length: | S.0 mm Max Focal Length: | 9.0 mm
Min H. Fov: | 300 deg Min H. Fov: | 300 deg
Max H. FoV: | 910 deg MaxH.FoV: | 910 deg
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3.9 Urzadzenia aktywne - switch

Nalezy wykona¢ sie¢ w topologii pierscienia lub topologii gwiazdy z nadmiarowymi potaczeniami, trasami po obu stronach
mola, w zalezno$ci od przyjetej technologii przez Wykonawce. Opisana technologia dotyczy topologii pierscienia z wsparciem
dla potaczen typu ,Ring”.

Przetaczniki powinny by¢ wyposazone w zabezpieczenia przepieciowe min 5kV, dla wszystkich portéw danych oraz ztacz
zasilania. Przetgczniki przemystowe muszg mie¢ porty PoE kompatybilne z IEEE802.3af Class 3. Obudowa urzadzen punktow

dystrybucyjnych musza by¢ hermetyczne z poziomem ochrony min. IP67

Minimalne wymagania dla przetacznikow:
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- Przemystowe,

molo SW1 2+2 0 2 M12 Tak 40 | +70 | 67

zarzadzalne

Przemystowe,

molo SW2 | 242 | 0| 2 | M2 | Tak | samadzane | 40 | +70 | 67

Przemystowe,

molo SW3 | 242 | 0| 2 | M2 | Tak | samagzane | 40 | +70 | 67

P towe,

molo | SW4 | 3#2%* | 0 | 2 | M12 | Tak | saabane | 40 | +70 | 67
P towe,

molo | SW5 | 342%™ | 0 | 2 | M12 | Tak | saabane | 40 | +70 | 67
Szafa rack

GPD SW6 4427 | 1 0 RJ45 - - - -

Szaf k
GPD | SW7ert | 142 | 2 | (%) | RM5 | Tak | amegsany | 0 | 7 | -

(*) - porty Swiattowodowe 100 lub 1000Base-SX zaleznie od przyjetego przez Wykonawce sposobu redudancii,
dopuszcza sig wykorzystanie mediakonwerteréw o parametrach Srodowiskowych nie gorszych od parametréw przetacznika.
(*) - liczba portdw Swiattowodowych zalezna od przyjetego przez Wykonawce sposobu redudancii.

(***) - 2 porty zapasowe pozostawione do pdzniejszego uzycia.

(****) - minimalne parametry przetacznika SW7 podano ponizej

Uwaga :
a). Jesli zastosowany switch nie bedzie posiadat zabezpieczen przepigciowych na wszystkich wejsciach, to wszystkie porty i
wejscia zasilania nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ przepigciowo.

b). Wszystkie przetaczniki (switch) w szafkach ST powinny by¢ tego samego producenta.
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c). Dopuszcza sie zastosowanie przetacznika SW7 z portami Rj45 zamiast portéw $wiattowodowych, po zastosowaniu

mediakonwerteréw. W takim przypadku mediakonwertery nalezy zainstalowac w kasecie rack 19”.

Minimalne parametry przetacznika SW7

. Klasa produktu: przetacznik sieciowy zarzadzalny

. Architektura sieci LAN: GigabitEthernet

. WEB Managed: Tak

. Porty komunikacji: RS232 (DB9)

. CPU : nie mnigj niz 800Mhz; 512M RAM; 128M Flash
. Algorytm przetaczania: Store-and-Forward

. Predko$¢ przefaczania: nie gorsza niz 72Gbps

. Bufor pamieci : nie mniej niz 300 kB

. Warstwa przetgczania : 3

. Latency (64-byte frames, 1 Gbps, Copper): <4.1us

. Latency (64-byte frames, 1 Gbps, Fiber SFP): <3.4 us
. Liczba kolejek QoS : min 4

Schemat potaczen pokazano na rys 3.

3.10 Rejestracja

Schemat blokowy instalacji znajduje sie na rys. 3.

Zapis obrazu oraz system sterowania kamerami i transmisji obrazu do stacji klienckich, nalezy zbudowa¢ w oparciu o
rejestrator lub serwer z programem do obstugi zapisu i odtwarzania obrazu z kamer. Minimalne parametry rejestratora oraz
serwera podano w punktach ponize;.

W obiekcie istnieje sie¢ CCTV podtaczona do rejestratora firmy Hikvision oraz do zewnetrznych punktow obserwacyjnych.
Realizowany na podstawie niniejszego projektu system musi by¢ catkowicie kompatybilny z istniejgcym oraz mie¢ mozliwo$¢
przesyfania danych do istniejgcych punktow obserwacyjnych oraz odtwarzania obrazu w tych punktach z wykorzystaniem

istniejgcego oprogramowania.

3.10.1 Obliczenie wymaganej ilosci serwerdw i pojemnosci macierzy dyskowych

Obliczenie wymaganej ilosci serwerdw i pojemnosci macierzy dyskowych

Ponizsza tabela zawiera zestawienie typéw kamer, ich ilosci oraz jednostkowe i catkowite strumienie danych w megabitach

na sekunde [Mbps]:
llosé Max strumien Sredni strumien Strumien Strumien
kamery kamer | Poiedynczejkamery pojedynczej kamery Zbiorczy dla 12ki/s, | Zbiorczy dla 12Kl/s,
dla 25Kis, .akogéagkas'fé” y | Jakostdomysina | jakosc domysina
jakos¢ 6 w skali 20 J (Mbps) (Mbps)
TYP1 - 2Mpx 9 6,7 Mbps 4,7 Mbps 60,3 423
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TYP 2 - 3Mpx 2 8,6 Mbps 6,6 Mbps 17,2 13,2
TYP3 - SMpx : 12,4 Mbps 8,5 Mbps 124 8.5
TYP 4 - 8Mpx 1 18,1 Mbps 14.2 Mbps 18,1 14,2
TYPS - 2Mpx 3 12 Mbps 12 Mbps 36,0 36,0
obrotowa
Kamery z
falochronu 3 3 Mbps 2,5 Mbps 9,0 7,5
Sie¢ WLAN

RAZEM 153,0 121,7

Ze wzgledu na to, ze ilo$¢ danych pochodzaca z kamer wykorzystujgcych kompresje H.264 waha sie w zaleznosci od
natezenia zmian obserwowanego kadru (zajetosci sceny) zatozono, ze ilo$¢ danych bedzie rézna w zalezno$ci od natezenia
ruchu na molu. Stad kolumny oznaczone jako ,strumien max” oraz ,strumien Sredni”. W obliczeniach przyjeto jako$¢ kompresji
na poziomie ,6” w 20 stopniowej skali, gdzie poziom ,1” 0znacza najlepsza jakos¢.

Aby zapewni¢ prawidiowe funkcjonowanie serwerdw/rejestratoréw rejestrujacych, maksymalny strumien dla jednego
serweralrejestratora powinien wynosi¢ minimum 180 Mbps.

Do wyliczenia wymaganej przestrzeni dyskowej uzyto wartosci srednich strumieni ze wszystkich kamer.

Zatozono rejestracje 8 godzin dziennie w trybie ciagtym ze wszystkich kamer oraz rejestracje 14 godzin w trybie detekc;i
ruchu, przy zatozeniu $redniego natezenia ruchu na poziomie 30%.

Korzystajac ze wzoru dla 1 dnia:

,Wymagana catkowita przestrzen dyskowa netto” = ,catkowity strumien Sredni” x ,taczny czas z nagrywaniem ciggtym” +
,Strumien catkowity Sredni” x ,faczny czas rejestracii z detekcjg ruchu” x ,$rednie natezenie ruchu”, otrzymujemy wymagang
pojemnos¢ przestrzeni dyskowej netto :

121,7 Mbps x 8h + 121,7 Mb/s x 16h x 0.3 = 5607936Mb = 700992 MB

Zakfadajgc czas przechowywania danych 30 dni otrzymujemy :

777663MB x 30dni = 21 029 760 MB

Wymagana pojemno$¢ przestrzeni dyskowej netto wynosi 21 TB. Po uwzglednieniu 10% zapasu przestrzeni na
nierownomierno$ci obcigzenia serweréw docelowa pojemnos¢ przestrzeni dyskowej netto wynosi 23,1 TB.

Zaktadajac, ze macierze w serwerach bedg zbudowane w wykorzystaniem dyskéw 8 TB (efektywnie ok. 7,6 TB) oraz
uwzgledniajac nadmiarowe dyski na potrzeby RAID 5 i hot-spare, dochodzimy do wniosku, ze serwer / rejestrator powinien
by¢ wyposazony w 4 dyski 8 TB.

Zastosowane dyski musza by¢ dyskami przystosowanymi do pracy ciggtej w serwerach.
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3.10.2 Parametry serwera
Do rejestracji obrazu wymaga sie uzycia sieciowego serwera rejestrujgcego wraz z dyskami do pracy ciggtej. Serwer powinien
by¢ wyposazony w pamie¢ masowg w konfiguracji RAID5 o pojemno$ci co najmniej 18TB brutto z ciggt rejestracjg materiatu
zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w niniejszym projekcie.
Minimalne parametry serwera rejestrujgcego:
e Obudowa Obudowa Rack o wysoko$ci max 1U.
e Zainstalowane 4 dyski NAS HDD 3.5" HotPlug.
e Komplet wysuwanych szyn umozliwiajgcych montaz w szafie rack i wysuwanie serwera do celdw serwisowych.
e Zasilacz co najmniej 440W.
e Kompaktowa obudowa o wymiarach nie wiekszych niz: 43x437x510mm
o Plyta gtéwna z mozliwoscig zainstalowania minimum dwéch procesorow. Plyta gtéwna musi byC zaprojektowana
przez producenta serwera i 0znaczona jego znakiem firmowym.
e Procesor co najmniej klasy Intel Xeon E5 2603v4 lub rownowazny osiggajacy co najmniej 8800 punktéw CPU Mark
w tescie PassMark
e Pamie¢ RAM Co najmniej 16GB DDR4 ECC-R 2133MT/s z mozliwo$cig montazu do 512GB RAM.
e Sloty PCI Express Min. 4 sloty PCI-E.
e Zapis wideo z szybkoscig zapisu danych z kamer co najmniej 180Mbit/s
e Karta graficzna Zintegrowana karta graficzna umozliwiajgca uzyskanie rozdzielczosci min. FulHD

e Karty LAN 1000Mbps — 3 niezalezne porty.

3.1 Audio

Nalezy wykona¢ facze audio w celu przekazywania komunikatéw gtosowych zrozumiatych na koricowej platformie mola.
W tym celu nalezy podtaczy¢ aktywny gtosnik zewnetrzny do wyjscia glosnikowego kamery K11.
Nalezy zastosowa¢ gtosnik 5-8W w stopniu ochrony IP67, w obudowie odpornej na wode morska (gtosniki jachtowe).

W pomieszczeniu Ratownikéw nalezy zainstalowa¢ mikrofon podtaczony do dedykowanego wejécia rejestratora / serwera.

3.12 AP
Na szczycie Mola w lokalizacjach pokazanych na rys.1, nalezy zainstalowa¢ AccesPoint. AP1 i AP2 nalezy potaczy¢
poprzez LS3 faczem Swiattowodowym z przetgcznikiem w GPD.

Kazde z instalowanych urzgdzen musi zapewni¢ obstuge minimum 20 jednoczesnych potaczen.

3.11.1 Minimalne parametry anteny
e pasmo czestotliwosci 5.45 - 5.85 GHz
e poziom wzmochienia nie gorsze niz 21 dBi dla poziomej szeroko$ci wigzki 60°.
e pozioma szerokos¢ wigzki minimum 100 ©.

e  Pionowa szeroko$¢ wigzki nie gorsza niz 50 ©.
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e VSRW nie gorszy niz 1,5:1
e polaryzacja : dual linear
e typ wykonania : zewnetrzna

e wiyk anteny : wodoodporny

3.11.2 Minimalne parametry modutu radiowego
e pasmo czestotliwosci 5.45 - 5.85 GHz
e transfer danych nie gorszy niz 150Mbps
e standard przewodowy : 10/100/1000 Mbps
e modulacja : 64-QAM
e temperatura pracy : -30°C do +75°C
e wilgotno$¢ pracy nie gorsza niz od 5% do 95%
e zabezpieczenie przepieciowe minimum 30kV
e wykonanie wodoodporne

e petna zgodno$¢ z anteng z pkt. 3.11.1 realizujac zasieg 50km

3.13 Oprogramowanie

Oprogramowanie zarzadzajace serwera / rejestratora musi zapewni¢ obstuge punktu obserwacyjnego w pomieszczeniu
Ratownikow. Poniewaz zarzadzaniu podlegajg réwniez inne rozlegte systemy w obiektach MOSIR, w celu zapewnienia
spojnosci oraz mozliwosci tatwego, przejrzystego zarzadzania catg infrastrukturg CCTV, w tym ograniczeniu kosztéw
eksploatacii, projektuje sie, aby zastosowane oprogramowanie zarzadzajace byto oparte o to samo oprogramowanie VMS co
w innych obiektach o tym samym charakterze, a tym samym do zarzadzania systemami planuije sig integracje systemoéw pod

katem zarzadzania z wykorzystaniem tych samych urzadzen klienckich i oprogramowania zarzadzajacego.

Projektowane funkcje oprogramowania nalezy traktowac jako wymagania minimalne i dopuszcza si¢ kazda dodatkowa
funkcje, ktora wprowadzi wykonawca i ktéra poprawi funkcjonalno$¢ systemu.

Zastosowane oprogramowanie dla stacji operatorskiej (klienckiej) musi by¢ dostepne w polskiej wersji jezykowe;.
Oprogramowanie musi wspotpracowaé (poprzez ONVIF) z szeregiem dostepnych na rynku rozwigzan sprzetowych: kamer
sieciowych o standardowych i podwyzszonych rozdzielczociach (kamery megapikselowe), kamer analogowych, serwerdw

wizyjnych - zapewni¢ mozliwo$¢ dalszej rozbudowy systemu o kolejne urzadzenia, kamery podtaczane do struktury sieci IP.

3.13.1 Wymagania w zakresie licencjonowania
e Oprogramowanie musi posiadac czytelng, prostg polityke licencjonowania opartg o klucze licencyjne z mozliwoscig
ich grupowania w celu optymalizacji kosztowej dla uzytkownikéw koricowych;
e  Oprogramowanie musi opiera¢ si¢ o licencjonowanie dostepu (mozliwosci podtaczenia) kamer wideo lub innych
zrédet wideo o specyfice szczeg6towo opisanej w dalszej czeci wymagan;

o  Oprogramowanie musi by¢ skalowalne od jednego klienta, serwera i kamery do setek klientéw, serwerdw i kamer;
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Oprogramowanie musi posiadac elastyczng skalowalng - co najmniej 3 stopniowa skale (wersje) funkcjonalnosci
oprogramowania z mozliwo$ci migracji do wyzszej wers;ji z nizszej (mniejszej liczby funkcjonalnosci).;
Oprogramowanie musi udostepniaé nieodptatng aplikacje kliencka bez ograniczen ilosciowych w instalacji w zakresie
urzadzen — stacji ogladowych.

Oprogramowanie musi udostepnia¢ nieodptatny pakiet SDK w celu integracji z rozwigzaniami trzecimi
Oprogramowanie musi udostepniac nieodptatng wersje oprogramowania dla aplikacji mobilnych z obstugg urzadzen
opartych co najmniej o system iOS i Android

Oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ dostepu (na takich samych zasadach i w oparciu o te same
funkcjonalnosci co standardowa aplikacja kliencka oprogramowania) do systemu poprzez aplikacje klienckg opartg
0 przegladarke internetowa. Oprogramowanie musi wspiera¢ co najmniej ponizszg przegladarke: Internet Explorer
w wers;ji 9.0 lub nowszej lub inne dostepne przegladarki internetowe

Rozbudowa systemu musi by¢ mozliwa w kazdej chwili nawet o pojedyncza kamere (licencje)

Licencje muszg fluktuowa¢ w ramach danej grupy serwerdw tworzacych dany system tj. nie moga by¢ przydzielone

do konkretnego serwera a musza by¢ dedykowane dla catej instalacii (jako jednego obiektu)

3.13.2 Wymagania dla aplikacji serwerowej
Aplikacja serwerowa nie moze by¢ ograniczona pod katem producenta sprzetu na ktérym ma pracowacé, a jedynie
parametrami technicznymi i wydajno$ciowymi umozliwiajacymi jej poprawne, ptynne i nieprzerwane wykorzystanie;
oprogramowanie zarzadzajace serwera i klienta muszg posiada¢ mozliwos¢ instalacji na jednej maszynie jak
réwniez na oddzielnych tworzac architekture klient-serwer;
praca w architekturze klient-serwer, w tym wiele serwerdw i jeden klient oraz wiele serwerdw i wiele stacji klienckich,
a w ramach jednego systemu do najmniej 20 000 kamer i co najmniej 100 serwerow;
otwarta architektura klient-serwer pozwalajgca na podtaczenie do systemu nielimitowanej liczby nowych urzadzen;
mozliwo$¢ grupowania serwerdw w ramach jednej ,logicznej” lokalizacji jako jeden system lub podsystem
mozliwo$¢ nagrywania z co najmniej 100 kamer na jednym serwerze
wsparcie dla kamer sieciowych obstugujacych powszechnie stosowane kompresje MJPEG, JPEG2000, MPEG4,
H.264;
obstuga kamer wysokich rozdzielczo$ci (kamer megapikselowych) do 40 Mpix wiacznie;
obstuga kamer producentéw trzecich w oparciu o standard ONVIF, PSIA oraz ewentualne natywne integracje;
obstuga kamer multisensorycznych — wieloprzetwornikowych;
szybko$¢ nagrywania: do 100 klatek na sekunde (na kamere);
oprogramowanie ma zapewni¢ grupowanie wszystkich serweréw w celu zapewnienia ciggtosci pracy systemu na
wypadek awarii ktdregos z nich — dane o uzytkownikach, ich aktywnoSci zdarzeniach, alarmach pozostajg
niezmienione, nie ulegaja utracie w sytuacji awarii ktéregos serwera w sieci — grupie;
ustawienia rejestracji z indywidualnie (dla kazdej rejestrowanej kamery) dobranymi parametrami zapisu;
ustawienia parametrow rejestracji: il0$¢ klatek/s, rozdzielczo$¢, jakoS¢ kompresji przynajmniej 10 pozioméw
kompresji w tym wizualnie bezstratng;

oprogramowanie musi zapewni¢ opcje nagrywania ,buforowego” przed zdarzeniem i nagrywania po zdarzeniu;
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oprogramowanie musi zapewni¢ opcje zapisu ramki referencyjnej w przypadku braku zdarzen w polu widzenia
kamery;

oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwos¢ planowania kopii zapasowych z nagraniami wideo i zdarzen do folderu
lokalnego lub na zmapowany dysk sieciowy;

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ automatycznego kasowania najstarszych kopii zapasowych w przypadku
wyczerpania si¢ miejsca do zapisu nowych kopii zapasowych.

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ rejestracji strumieni audio i wideo w oparciu 0 harmonogram nagrywania,
ktory mozna okreslic indywidualnie dla kazdego zrédta video. Harmonogram powinien zawiera¢ obstuge
nastepujacych parametréw: tryb nagrywania, ciagte nagrywanie, nagrywanie na ruch, wejscia cyfrowe, alarmy,
transakcje POS, tablice rejestracyjne, ustawienia daty i godziny, codziennie, tygodniowo;

oprogramowanie musi umozliwia¢ rejestracje w oparciu 0 nagrywanie ciagte, nagrywanie z detekcjg ruchu lub
zdarzenia;

mozliwo$¢ zaimplementowania narzedzi (algorytméw) inteligentnej analizy obrazu (np. rozpoznawania tablic
rejestracyjnych, analiza ruchu oséb i pojazdow);

Oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ planowania kopii zapasowych z nagraniami wideo i zdarzen do folderu
lokalnego lub na zmapowany dysk sieciowy;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ nagrywanie pierwszego lub drugiego lub trzeciego strumienia wideo z danego
zrodta wideo;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ wysytanie do aplikacji klienckiej drugiego strumienia w sytuacji wySwietlania
obrazu wideo w podziale wiekszym niz 1x1 w celu optymalizacji pasma transmisji pomiedzy aplikacjq serwerowag i
kliencka;

Oprogramowanie musi by¢ dostepne w nastepujacych jezykach : polski, angielski, francuski, niemiecki, wioski,
hiszpanski, portugalski (Brazylia ), portugalski (Portugalia ), szwedzki, fiiski, rosyjski, chinski ( uproszczony ), chinski
(tradycyjny), japonski, koreanski, arabski, hebrajski, japonski, turecki, duriski, holenderski, czeski;
oprogramowanie musi umozliwia¢ aktualizacje do najnowszej wersji bez koniecznosci odinstalowywania poprzedniej
wers;ji;

oprogramowanie musi automatycznie wykrywac wszystkie serwery uruchomione na komputerach podtaczonych do
tej same;j sieci co klient;

oprogramowanie musi mie¢ funkcje wyszukiwania, aby wykry¢ serwery uruchomione na komputerach potaczonych
w innym segmencie sieci niz klient, za pomocg adresow IP lub nazw hostéw;

jednoczesna archiwizacja obrazu i jego odtwarzanie na wielu stanowiskach ogladowych w tym samym czasie;
oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ ustawienia limitu maksymalnego pasma dla danych przesyfanych z
aplikacji serwerowej do aplikacii klienckiej;

mozliwos¢ aktualizacji jednocze$nie wszystkich serwerdw pracujacych w danej sieci z poziomu stacji klienckiej o
odpowiednich uprawnieniach operatorskich;

oprogramowanie musi zawiera¢ aplikacje gateway, ktéra pozwala podtaczy¢é urzadzenia mobilne do systemu .
Mobilny klient musi by¢ obstugiwany przez urzadzenia mobilne z systemem Android i Apple. K

oprogramowanie W wersji na urzadzenia mobilne musi wspiera¢ (obstugiwa¢) powiadomienia typu ,push’
generowane przez system i analize wideo;
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oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ automatycznego logowania sie do NVR (Serwera);
oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ automatycznego wylogowania z NVR (Serwera), gdy aplikacja nie jest

uzywana;

SZCZEGOLOWE FUNKCJONALNOSCI APLIKACJI SERWEROWEJ

mozliwos¢ kooperacyjnej pracy operatorow systemu poprzez btyskawiczne dzielenie sie ogladanymi obrazami przez
jednego z nich np. w przypadku wystapienia zdarzenia, kilku operatoréw ma mie¢ mozliwo$¢ ogladani doktadnie tego
samego co wybrany operator;

system ma mie¢ mozliwo$¢ rozbudowy o opcjonalny, w petni integralny modut rozpoznawania tablic rejestracyjnych
(ARTR);

mozliwos¢ przekazania informacji z tego samego alarmu wielu operatorom systemu wraz z ewentualng eskalacjq
zdarzen;

oprogramowanie ma zapewniaC kolaboracyjng wspdtprace niezaleznych operatoréw systemu poprzez mozliwo$¢
przekazania przez jednego operatora ogladanych przez niego widokéw z kamer innemu operatorowi w czasie
rzeczywistym w celu szybszej analizy tych samych kluczowych zdarzen z kamer przez kilku operatoréw;

VMS musi posiada¢ dedykowang aplikacje do automatycznego (wedtug ustalonego harmonogramu) zarzadzania
szczegOGtowymi ustawieniami wybranych kamer, takimi jak np. balans bieli, czas otwarcia migawki, maksymalny
strumien, interwat klatek kluczowych i umozliwiajgcy automatyczny restart kamer. Musi istnie¢ mozliwosci
wymuszenia zmiany tych parametréw na podstawie okreslonych zdarzen, takich jak np. sygnat ze zintegrowanego
systemu zewnetrznego lub alarm z systemu analityki wideo;

VMS musi posiada¢ dedykowang aplikacje do automatycznego (wedtug ustalonego harmonogramu) pobierania
logéw bezposrednio z wybranych kamer;

VMS musi posiada¢ dedykowang aplikacje do automatycznej (odroczonej) archiwizacji (backup’u) i eksportu danych
wideo z wybranych kamer. Musi istnie¢ mozliwos¢ wyboru przedziatu czasowego (z doktadnoscig do 1 sekundy)
archiwizowanego/eksportowanego materiatu, czasu uruchomienia automatycznej archiwizacji lub eksportu (z
doktadnoscig do 1 sekundy), formatu eksportu i docelowego miejsca ($ciezki).

VMS musi posiada¢ dedykowang aplikacje umozliwiajacy automatyczne wykonywanie cyklicznych zrzutéw obrazu
(snapshotéw) bezposrednio z kamer i ich transmisje do ustalonej lokalizacji (np. centrali) w przypadku utraty
potaczenia pomiedzy kamerg i serwerem VMS. Dodatkowo musi istnie¢ mozliwo$¢ efektywnego zarzadzania
zgromadzonymi zrzutami (wyszukiwanie, przegladanie, archiwizacja).

VMS musi posiadaé funkcje automatycznej aktualizacii firmware kamer oraz mozliwos¢ tadowania firmware do kamer
z pliku.

system musi posiada¢ funkcjonalno$¢ umozliwiajaca rejestracje jednoczesnie strumienia danych niskiej i wysokiej
jakosci. Administrator musi mie¢ mozliwos¢ zdefiniowania okresu przechowywania strumienia wysokiej jako$ci, tak,
aby strumien ten zostat usuniety po okreslonym czasie a strumien niskiej jakosci pozostawat do korica zadanego
okresu przechowywania.;

system musi posiada¢ funkcjonalno$¢ umozliwiajacg automatyczne zmniejszenie poklatkowosci do %z lub %4
zarejestrowanego obrazu wideo w kompresji JPEG2000 i H.264 w celu optymalizacji czasu przechowywania

nagranego materiatu wideo;
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oprogramowanie do zarzadzania wideo w sieci (musi umozliwia¢ zarzadzanie i synchronizacje serweréw w obszarze
(site) z dzielonymi i rozproszonymi danymi i ustawieniami systemu, tak, aby awaria dowolnego serwera nie
powodowata utraty danych i ustawien systemu;

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ przesytania tylko wybranych fragmentéw obrazu pomiedzy serwerami
rejestrujgcymi a stacjami operatorskimi w celu optymalizacji dostepnego pasma z zastrzezeniem rejestracji na
serwerach zapisu obrazow z najlepsza dostepng jakoscig;

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ automatycznej aktualizacji catego systemu czyli wszystkich serwerdw i
stacji klienckich do najnowszej dostepnej wersji;

wbudowana analiza detekcji oséb i pojazdéw w obszarze dziatania kamer z analizg wideo pozwalajaca na
wyszukiwanie konkretnych (zaznaczonych przez operatora) obiektow w catym systemie w okreslonym przez
operatora przedziale czasu wraz z mozliwo$cig zatwierdzenia poprawnoéci detekcji wybranych obiektéw jak réwniez

z funkcjg automatycznego eksportu wszystkich wybranych zdarzen dla danego wyszukanego obiekiu.

3.13.3 Wymagania dla aplikacji klienckiej
Panel gtowny aplikacji klienckiej musi by¢ w petni konfigurowalny w zakresie co najmniej: wysSwietlanych Zrodet
wideo, map, zdarzen alarmowych, zapisanych widokdw;
Panel Gtéwny musi posiadac z lewej strony czytelne i przejrzyste drzewo katalogowe pozwalajace na petng jego
konfiguracje w zakresie typdw wyswietlanych urzadzen, serweréw, widokow, lokalizacii;
Panel gtéwny aplikacji klienckiej musi umozliwia¢ dostep za pomocg pojedynczego kliknigcia do materiatu wideo w
trybie ,na zywo” i ,nagranego”;
Panel gtéwny musi umozliwia¢ wyszukiwanie pojedynczych zasobdw do ktérych danych uzytkownik ma dostep, co
najmniej takich jak: dany serwer, dana mapa, dana kamera, dany widok wideo, dany adres www;
Panel gtowny musi posiada¢ co najmniej ponizsze przyciski do obstugi wideo:
a) kursor myszy do wyboru danego serwera, danej kamery, mapy, danego widoku wideo, danego adresu www
czy innej akcji jakg uzytkownik chce wywotac;
) przyciski zoomu cyfrowego ,in plus”i ,in minus”
) przycisk do pracy na przyblizonym materiale wideo
d) przyciski do sterowania PTZ
) przycisk do wyboru uktadu wySwietlania obrazéw wideo i innych zrédet danych
f)  przycisk maksymalizacji danego zrédta danych lecz nie mniej niz obrazu z kamery i mapy
g) przycisk przetaczania pomiedzy widokami z kamer
h) przycisk zapisu danego widoku z kamer
i) przycisk przestania danego widoku do innego operatora — funkcja wspdtpracy operatoréw
Dostep do widok z danego zasobu z panelu wideo musi odbywac si¢ zarowno poprzez dwukrotny klik lewego
przycisku myszki jak i poprzez funkcje ,przenie$ i upusé”;
Panel Gtéwny musi posiadac narzedzie do wys$wietlania kluczowych informacji dla uzytkownika wraz z co najmniej
2 kolorowg skalowalno$cig istotnosci informacii.

Panel Gtowny aplikacji musi posiada¢ mozliwo$¢ minimalizacji okna, maksymalizacji i zamkniecia aplikacji klienckiej
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Panel Gtowny aplikacji musi umozliwia¢ prace opartg o zaktadki zawierajace widoki z wybranych przez uzytkownika
kamer czy innych zrédet informaciji, przy czym uzytkownik musi posiadaé petnie mozliwo$ci kreowania informacji w
kazdej zaktadce w ramach posiadanych uprawnien;
Panel Gtowny musi umozliwia¢ otwarcie co najmniej 20 réznych zaktadek zawierajgcych co najmniej wszystkie
ponizsze dane:

a) Widok ( Logowanie do danej lokalizacji, nowy widok, alarmy i zarzadzanie nimi)

b) Wyszukiwanie zdarzen ( Zdarzenie takie jak: ruch, wejScie cyfrowe, obiekty sklasyfikowane, miniatury,

zdarzenia alarmowe, transakcje POS, zaktadki ,bookmark”

c) Eksport ( Eksport materiatu i archiwizacja)

d) Zarzadzanie ( Konfiguracja witryny, dziennik witryny)
Panel Gtowny musi posiadaé przycisk do konfiguraciji aplikacji klienckiej;
Panel Gtowny musi posiada¢ w trybie ogladu materiatu nagranego 0$ czasu z wy$wietlaniem co najmniej ponizszych
informaciji: materiat nagrany ciagle, materiat z wystepowaniem ruchu, doktadna data materiatu wideo, informacja o
ogladanej kamerze i kamerach (jednoczesny oglad),
Panel Gtéwny musi mie¢ mozliwo$¢ odtwarzania materiatu wideo w trybie predkosci od -8X do+8X wraz z
predkosciami czastkowymi -1/4, -1/2, 1/2,1/4 ;
oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie zaktadek na nagraniach wideo i audio z wielu zrddet, wy$wietlanie
zakfadek na osi czasu, i opcje wyszukiwania zaktadek;
oprogramowanie musi umozliwia¢ ochrone zaktadek tak, aby dane wideo i audio nie byly nadpisywane;
oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie zakladek na podstawie réznych kryteriow, w tym nazwy zaktadek,
notatek i powigzanych nazw kamer;
mozliwo$¢ tworzenia, edycji, usuwania zaktadek ,bookmark” dla operatoréw (klientdw) pracujacych w oparciu o
klienta sieciowego HTML,;
Panel Gtéwny musi posiada¢ mozliwo$¢ automatycznego, cyklicznego przetaczania pomiedzy otwartymi zaktadkami

wideo;

onfiguracja Panelu Gtéwnego

Przycisk do konfiguracji Panelu Gtéwnego musi umozliwiaC dostep do co najmniej: konfiguracji aplikaciji klienckiej,
instrukcji obstugi, otwarcia nowego okna, zalogowanie sie, wylogowanie sie, wygenerowanie raportu btedow;

W ramach konfiguracji aplikacji klienckiej muszg by¢ dostepne co najmniej ponizsze funkcje: wySwietlania
powiadomien, synchronizacja odtwarzanego materiatu wideo, wybor jezyka aplikacji klienckiej, automatyczne
logowanie do witryny z opcjg uwierzytelniania Windows oraz poprzez wpisanie loginu i hasta, zdefiniowanie pasma
pomiedzy klientem i serwerem;

W ramach konfiguracji aplikacji klienckiej musi istnie¢c mozliwo$¢ tworzenia naktadek obrazu takich jak: nazwa
kamery, lokalizacja kamery, sygnatura czasowa, datownik ,na zywo”, wskaznik nagrywania, aktywno$¢ ruchu
(miejsce wystepowania ruchu), zdarzenia analizy obrazu, tablice rejestracyjne, jako$¢ wySwietlania obrazu w

aplikacji klienckiej — co najmniej 3 r6zne poziomy

Wyswietlanie obrazéw w Panelu Gtéwnym
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Panel Gtowny musi umozliwia¢ ogladanie petnych jakosciowo obrazéw, wsparcie dla kompresji, co najmniej: MJPEG,
JPEG2000, MPEG4, H.264

Panel Gtéwny musi umozliwia¢ tworzenie zaktadek wraz panelami wideo do ogladu obrazéw z kamer w trybie ,na
zywo” jak i nagranego materiatu wideo;

Oprogramowanie musi mie¢ mozliwos¢ wykonywania zblizen z danej kamery z jednoczesng bezstratng rejestracjg

obrazu z catego pola widzenia kamery i optymalizacjq wykorzystania pasma transmisji podczas tej operacii;

W ramach jednej zaktadki wideo system musi umozliwia¢ wy$wietlanie do 64 obrazéw (paneli wideo) z kamer w
podziale 8x8;

oprogramowanie musi zapewnia¢ mozliwo$¢ wyswietlania na tym samym monitorze podpietym do tej samej stacii
klienckiej obrazu z wybranej kamery w trybie ,na Zywo” i ,nagranego”;

Aplikacja musi umozliwia¢ prace na stanowisku wielomonitorowym — co najmniej 6 monitoréw

W ramach pracy wielomonitorowej aplikacja kliencka musi posiada¢ mozliwo$¢ wyswietlania jej na kazdym monitorze
niezaleznie w ramach nowo otwartych okien;

Kazde nowo otwarte okno musi tworzy¢ nowy Panel Gtowny z wszystkimi funkcjonalno$ciami opisanymi jako
wymagania Panelu Gtéwnego;

W ramach wys$wietlanych obrazéw z kamer system musi umozliwia¢ wykonanie natychmiastowego zdjecia w zadanej
przez operatora jakosci i rozdzielczosci wraz z opcjg wyboru formatu i obszaru eksportu z danego kadru;

W ramach zapisu zdjecia system musi umozliwiaC korekte ustawieh gammy, poziomu czerni i bieli

Okno panelu wideo musi umozliwia¢c maksymalizacje ogladu z danego zrédta wideo jak i powr6t do poprzedniej
wielko$ci (przed wywotaniem trybu petnoekranowego);

W ramach panelu wideo system musi umozliwia¢ zapis wideo w trybie manualnym;

W ramach panelu wideo uzytkownik bedzie posiadat mozliwo$¢ zamkniecia danego widoku z kamery (panelu wideo);
System musi umozliwia¢ zapis danego widoku wykorzystywanego przez uzytkownika w celu pdzniejszego
ponownego wykorzystania;

W sytuacji wySwietlania kamery PTZ system bedzie umoZliwiat jej sterowanie w zakresie obrotu w pionie i poziomie,
zoomu optycznego oraz cyfrowego;

System musi umozliwia¢ w danym panelu wideo natychmiastowy dostep na zadanie do materiat nagranego z
ostatnich 30, 60, 90 sekund;

System musi posiada¢ funkcje cyfrowego zoomu w podgladzie na zywo oraz przy odtwarzaniu nagran z archiwum;

oprogramowanie musi umozliwia¢ ogladanie tego samego strumienia wideo na zywo lub nagranego na réznych
poziomach zoomu cyfrowego i na rdznych obszarach widoku;

oprogramowanie musi umozliwia¢é nawigacje na nagraniach wideo i audio poprzez kalendarz, linie czasu lub
zdarzenia;

System musi umozliwia¢ transmisje dzwigku w danym panelu wideo: od wideo serwera do oprogramowania

klienckiego, obstuga dzwigku w podgladzie na zywo oraz w podgladzie przy odtwarzaniu nagran z archiwum;

System musi umozliwia¢ podglad obrazu na liScie (drzewie) kamer bez konieczno$ci wy$wietlania ich w panelu

gtdwnym
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Ustawianie parametréw pracy kamery obrotowej nr XX

Oprogramowanie klienckie musi posiada¢ ponizsze funkcjonalnosci zwigzane z konfiguracjg i parametryzacjg pracy kamer.

Wszystkie funkcjonalnosci muszg by¢ dostepne z poziomu uprawnien administratora jak réwniez z poziomu uprawnien

operatora o ile ma uprawnienia do zmiany czesci z nich.

Oprogramowanie musi umozliwia¢C zamiang podstawowych parametrdw kamery takich jak: nazwa kamery,
lokalizacja kamery, logiczne ID;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ wigczenie lub wytaczenie stanu diod LED kamery oraz dziatania analizy wideo o
ile kamera podtaczona do sytemu jest w nig wyposazona;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ wigczenie funkcji PTZ w sytuacji wykorzystania RS485 w kamerze (o ile kamera
ma takie ztacze). W ramach funkcji PTZ musi istnie¢ mozliwo$¢ wyboru protokotu transmisji, szybkosci transmisji
oraz parzystosci;

Oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ resetu kamery — ponownego uruchomienia;

Oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ automatycznego i recznego nadania adresu IP;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ wtaczenie multiemisji wraz z mozliwoscig ustawienia TTL;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ wtgczenie i zmiang:

a) trybu dziennego i nocnego kamery oraz automatycznego wyboru pracy trybu dziefi/noc

b) zmiana ekspozycji reczna i automatyczna

)
c) przestony — otwarta, zamknieta, automatyczna
d) maksymalny czas naswietlania
e) maksymalne wzmocnienie

f) BLC - Kompensacja tylnego $wiatta

g) Nasycenie i wyostrzenie

h) Obrét obrazu z kamery o 90°, 180°, 270°;

i)  Automatyczny i niestandardowy balans bieli

j)  Ustawienie zoomu optycznego oraz ostrodci w trybie recznym i automatycznym
Oprogramowanie musi umozliwia¢ wybér:

a
b

kompres;ji obrazu kamery w ramach wspieranych przez kamere

ilosci generowanych klatek na sekunde

o O

)
)
) jakosci obrazy — co najmniej 15 pozioméw
) szybkosci transmisji

)

e) rozdzielczosci pracy

f) odstep pomiedzy klatkami kluczowymi

Oprogramowanie w ramach ustawienia parametryzacji pracy musi pokazywa¢ dang chwilowg przepustowos¢ przy
danych parametrach pracy kamery;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ ustawianie detekcji ruchu kamery wraz z parametryzacijg czutosci i progu detekcji;
Oprogramowanie musi umozliwia¢ konfiguracje czasu nagrywania przed i po wystapieniu ruchu w polu widzenia
kamery;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie stref detekcji ruchu (co najmniej 5) opartych o dowolny ksztatt;
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Oprogramowanie musi umozliwia¢ konfiguracje analizy wideo w kamerze (szczegdtowe wymagania w dalszej czesci
dokumentu)

Oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie stref prywatno$ci w polu widzenia kamery — co najmniej 4
Oprogramowanie musi umozliwia¢ parametryzacje nagrywania recznego (wyzwalanego przez operatora) z poziomu
panelu wideo. Oprogramowanie musi umozliwia¢ ustawienie czasu nagrywania przed wigczeniem i dtugosci
manualnego nagrywania w sytuacji wiaczenia go i nie wytaczenia przez operatora;

Oprogramowanie musi umozliwia¢ konfiguracie wejs¢ i wyj$¢ cyfrowych kamery (o ile kamera je posiada) oraz
skutkdw wystapienia danego zdarzenia dla pracy systemu nagrywania;

Oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ elastycznego konfigurowania pracy danej kamery przy uzyciu
kalendarza pozwalajacego na wybdr trybéw pracy: rejestracja catosci materiatu, ruchu, zdarzen, brak rejestracji przy
jednoczesnym podgladzie ,na zywo”, itp.;

Oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ skalowania rozmiarow obrazu w sytuacji wykorzystania kamer z
kompresjg JPEG2000;

Wymagania aplikacji serwerowej i klienckiej w zakresie wspodtpracy i obstugi analizy wideo:

Aplikacja serwerowa i kliencka musi posiada¢ mozliwo$¢ obstugi kamer wideo z wbudowang analizg wideo;
Aplikacja serwerowa musi umozliwia¢ poprzez aplikacje klienckg wyswietlanie alarméw generowanych przez dang
analize wideo wraz z zaznaczeniem na klatce miejsca zdarzenia;

Aplikacja serwerowa musi umozliwia¢ korelowanie alarméw generowanych przez analize wideo z innymi
scenariuszami obstugiwanymi przez aplikacje klienckg

Aplikacja serwerowa musi umozliwia¢ wspotprace z zewnetrznymi (nie bedacymi wbudowanymi w serwerze)
urzadzeniami analizy wideo wraz z przesytaniem informacji z urzadzenia do serwera i aplikacji klienckie;j.

Aplikacja serwerowa i kliencka musi umozliwia¢ w ramach istniejacego, wbudowanego interfejsu konfiguracje analiz

wideo, ich pracy, oraz typdw alarméw przez nie wyzwalanych

Wymagania dotyczace analizy wideo:

Analiza wideo musi by¢ oparta o tzw. ,pattern analysis” — analiza oparta o wzorce,

Analiza wideo musi umozliwia¢ analize w oparciu o strumienie wysokiej rozdzielczosci : od jakosci SD (kamery
analogowe) do 16Mpix wigcznie

Operator musi mie¢ mozliwo$¢ dodatkowej ingerencji w prace algorytmoéw wideo — dodatkowa nauka analizy w
oparciu o klasyfikacje obiektow przez operatora.

Analiza wideo musi posiada¢ wbudowane narzedzia do optymalizacji swojej pracy, uczenia sie pracy w oparciu o
otoczenie i jego charakterystyke.,

Analiza wideo musi umozliwia¢ detekcje i rozréznianie obiektow — cztowiek, pojazd.

Operator musi posiada¢ mozliwos¢ tworzenia stref detekcji (pracy analizy wideo) oraz stref wyjetych z analizy.

w obszarze zainteresowania, obiekt nie jest obecny w obszarze zainteresowania, liczba obiektéw przekracza
dozwolong iloS¢, liczba obiektow jest ponizej dozwolonej ilosci, przekroczenie wirtualnej granicy przez jeden badz
kilka obiektdw, pojawienie si¢ lub znikniecie obiektu w strefie — bez wejscia lub wyjscia ze strefy, wejscie obiektu do

Grudzien 2016 .
Strona 47 z 71



BUDOWA SYSTEMU MONITORINGU NA OBIEKCIE MOLO — BRZEZNO

lub wyj$cie obiektu z obszaru zainteresowania, wejscie okreslonej liczby obiektow do lub wyjscie okreslone;j liczby
obiektéw z obszaru zainteresowania, przebywanie obiektu w obszarze zainteresowania ponad zadany czas,
zatrzymanie sie obiektu w obszarze zainteresowania, ruch obiektu w niedozwolonym kierunku, rozpoczecie

nagrywania w wysokiej jakosci na wypadek ruchu, znikniecie obiektu w zaznaczonej strefie.

Wymagania w zakresie administracji systemem

Oprogramowanie musi prowadzi¢ log zdarzeh obejmujacy nastepujace zdarzenia dotyczace uzytkownikow:
logowanie, wylogowania uzytkownika, serwer zmienit ustawienie, ustawienia strony zmienione, zmieniono ustawienie
urzadzenia, urzadzenie podtaczone, urzadzenie odtaczone, wyjscie cyfrowe wyzwalane, dodanie zaktadek, zaktadka
zaktualizowana, skasowanie zaktadki, PTZ zmieniony, PTZ bezczynny, wykonanie eksport materiatu o, aktywacja
glosnika, gtosnik wytaczony, otwarciu macierzy wirtualnej monitordw, mapa dodana, mapa aktualizowana,
skasowanie mapy, widok dodany, widok zaktualizowany, widok usuniety, dodanie strony internetowej, strona
internetowa zaktualizowana, strona internetowa skasowana;

zapisywanie alarméw oraz informaciji o systemie w centralnej bazie danych;

Oprogramowanie musi prowadzi¢ log zdarzen obejmujacy nastepujace zdarzenia na serwerze: uruchamianie
serwera aplikacji, zamykanie serwera aplikacji, nieoczekiwana przerwa w dziataniu serwera aplikacji, niski stan
zasoboOw serwera aplikacii, bfad instalacji serwera aplikacji , licencja wkrotce wygasnie, licencja wygasta, btad bazy
danych, btad inicjalizacji danych, btad partycji, powrédt dziatania partyciji, zmniejszony rozmiar do zapisu danych, biad
zapisu danych, rozpoczecie uaktualnienie danych, aktualizacja danych zakorczona, aktualizacja danych nie
powiodta sie, rozpoczecie odzyskiwania danych, odzyskiwanie danych zakorczone, odzyskiwanie danych nie
powiodto sie, zapisywanie zaktadki nie powiodto sie, potaczenie sieciowe nawigzanie, potaczenie sieciowe stracone,
btad wysylania e-maila, btad sprzetowy serwera, wykonywanie Kkopii zapasowej rozpoczeto, archiwizacja
zakonczona, kopia zapasowa nie powiodta sie, potgczenie z serwerem utracone;

system musi zapewnia¢ mozliwos¢ zdalnego przydzielania uprawnien dostepu przez administratoréw systemu
réznym lokalizacjom i serwerom z jednego miejsca;

autoryzacja z wykorzystaniem skonfigurowanych i opisanych uzytkownikéw wraz z mozliwo$ci importu uzytkownikow
z domeny systemu Windows;

mozliwos¢ niezaleznego przyporzadkowania uprawnieft kazdemu z uzytkownikow systemu: podglad na zywo,
sterowanie PTZ, blokowanie sterowaniem PTZ, odtwarzanie zarejestrowanego materiatu, eksport materiatu wideo,
konfiguracja systemu, zarzadzanie uzytkownikami;

funkcja raportowania o aktywno$ci uzytkowania oraz o zdarzeniach w systemie. Mozliwo$¢ zapisania wynikéw
raportu do pliku;

Centralne zarzadzanie uprawnieniami wszystkich uzytkownikéw systemu;

oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ monitorowania dostepu uzytkownika do kazdego klastra serwerow;

oprogramowanie musi zapewni¢ mozliwo$¢ importowania i eksportowania ustawien klienta, takich jak mapy, widoki
i strony internetowe;

administracja systemu z dowolnej stacji operatorskiej wtaczonej do sieci komputerowej systemu monitoringu;
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Mapy w systemie

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ wykorzystania wielopoziomowych, hierarchicznych, przejrzystych map
umozliwiajacych wskazanie zasiegu danej kamery na obiekcie;

mapy w systemie muszg by¢ oparte co najmniej o pliki w formatach: jpeg, jpg, bmp, png, tiff

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ umieszczania na mapach punktéw kamerowych wraz z graficznym
okresleniem zasiegu pola ich widzenia;

mozliwos¢ wyboru kamery z poziomu mapy terenu;

mozliwos¢ natychmiastowego uzyskania obrazu z wybranego punktu kamerowego poprzez klikniecie ,ikony kamery”
na mapie wraz z uzyskaniem predefiniowanych obrazéw z danej kamery np. sceneria ogolna wraz z jednoczesng
wizualizacjg wybranych miejsc w polu widzenia danej kamery (wybdr z poziomu listy, mapy terenu);

mapy muszg by¢ aktywne tzn, pokazywa¢ zdarzenia alarmowe w sytuacji wyzwolenia alarmu przez dang kamere;

mapy muszg umozliwia¢ nanoszenie ikon kamer w réznych kolorach

Sterowanie kamerami PTZ

Oprogramowaniem musi posiada¢ ponizsze funkcjonalnosci, ktérych poprawna praca bedzie zaleze¢ od poziomu integracji

danej kamery z oprogramowaniem.

oprogramowanie serwerowe i klienckie musi umozliwia¢ zdalne sterowanie kamerami obrotowymi (Pan/Tilt/Zoom)
réznych producentéw;

oprogramowanie musi umozliwia konfiguracje co najmniej 10 programowalnych pozycji dla kazdej kamery
obrotowej;

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ konfigurowania tras patrolowych w kamerze obrotowej;
oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ wysterowania kamery obrotowej we wcze$niej zaprogramowang pozycje
presetu poprzez zdarzenie alarmowe (detekcja ruchu, alarm, itp.);

mozliwo$¢ sterowania kamerami obrotowymi przez uprawnione osoby na kazdym stanowisku operatorskim w
systemie za pomocg pulpitu sterujgcego zintegrowanego z komputerem PC iflub konsoli wirtualnej wbudowanej w

aplikacje kliencka;

Export materiatu wideo

w ramach eksportu materiatu w formacie macierzystym oprogramowanie musi umozliwia¢ jednoczesny eksport z
jednej lub wielu kamer jednoczesnie - w ramach jednego pliku do odtwarzania, z roznych przedziatéw czasowych
dla jednej lub wielu kamer;

oprogramowanie musi umozliwia okreslenie dugosci eksportowanego materiatu wideo w oparciu o kalendarz jak i
zaznaczenie zakresu na 0si czasu;

w ramach eksportu materiatu musi istnie¢ mozliwo$¢ wyboru wielkosci generowanego pliku w zakresie: brak
ograniczen i powszechnie stosowane wielkosci ptyt np. CD, DVD, Blu-Ray;

oprogramowanie musi umozliwia¢ konwersje materiatu wideo, ktdry zostat wyeksportowany w natywnym formacie
do innych popularnych formatéw takich jak PNG, JPEG, TIFF, PDF;
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w ramach exportu do innego formatu niz natywny musi istnie¢ mozliwo$¢ zmiany rozdzielczosci eksportowanego
pliku oraz regionu eksportu ( wybranego fragmentu z catego kadru);

funkcja dotgczania programu klienckiego do ogladania nagran eksportowanych na zewnetrzne no$niki np: CD, DVD;
Mozliwos¢ eksportu materiatu wideo z wielu okreslonych (zdarzen) przedziatéw czasowych jednoczesnie;

Mozliwos¢ eksportu materiatu z kamer typu fisheye w ich naturalnej ,wyprostowanej/de-warped” postaci;

Wyszukiwanie zdarzen

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwania zarejestrowanego obrazu i dzwieku w oparciu o rozne kryteria, w
tym o czas, date, zrodta wideo i zdarzenia;

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie nagran wideo na podstawie ruchu w obszarach zdefiniowanych
przez uzytkownika;

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie nagran wideo w oparciu o czas, date, zrédta wideo i wyswietlic
wyniki jako serie miniatur;

oprogramowanie musi umozliwia¢ przeszukiwanie nagran wideo w oparciu o zdarzenia alarmowe;
oprogramowanie musi umozliwiaC przeszukiwania nagraf wideo w oparciu o transakcje z urzadzen point-of-sales;
mozliwo$¢ i wsparcie programowe w aplikacji klienckiej wyszukiwania zdarzen ( dla kamer wyposazonych w analize

obrazu) w oparciu o kategoryzacije obiektdw jak cztowiek i samochdd;

Alarmowanie i Obstuga alarméw

system musi mie¢ mozliwo$¢ generowania i eskalowania alarméw w oparciu o czas wystapienia i priorytet;
oprogramowanie musi umozliwia¢ obserwacje stanu wej$¢ alarmowych, ciagte monitorowanie i powiadamianie (z
wy$wietlaniem odpowiedniego komunikatu) o kazdym zaniku sygnatu, zasilania, otwarciu drzwi, itp.;
oprogramowanie musu rejestrowa¢ zdarzenia alarmowe w bazie zawierajacej date, czas wystgpienia i opis
zdarzenia;

oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ elastycznego kreowania regut definiujgcych automatyczne reakcje
systemu na dane zdarzenia (system umozliwia automatyczne reagowanie na wczesniej zdefiniowane zdarzenia i
alarmy);

mozliwos¢ stworzenia alarméw dedykowanych dla gtéwnej stacji monitorowania (0 najwyzszym priorytecie);
oprogramowanie musi posiada¢ mozliwo$¢ wysytania informacji o zdarzeniach poprzez e-mail;

mozliwo$¢ przyjmowania alarméw i zdarzen z systeméw trzecich poprzez ONVIF wraz z mozliwoscig ich

wyszukiwania w aplikacji zarzadzajacej VMS

314 Pomieszczenia nadzoru

3.14.1 Stanowiska obserwacyjne

Stanowisko obserwacyjne nalezy utworzy¢ w miejsce juz istniejacego w pomieszczeniu Ratownikéw.

Zostanie wyposazone w stacje roboczg obstugujaca 4 monitory (2x typ 11 2x typ2). Stanowisko bedzie wyposazone klawiature

i mysz do obstugi systemu oraz w dedykowany pulpit sterowniczy z manipulatorem do sterowania kamer obrotowych.

Grudzien 2016 .
Strona 50 z 71



BUDOWA SYSTEMU MONITORINGU NA OBIEKCIE MOLO — BRZEZNO

Wyposazeniem stanowiska obserwacyjnego bedzie drukarka kolorowa, umozliwiajgca bezposredni wydruk dowolnego

zarejestrowanego obrazu. Drukarke nalezy podtaczy¢ do przetacznika SW7.

3.14.2 Wymagania dla urzadzen

Stacja robocza do obstugi maksymalnie 4 monitoréw, wymagania minimalne :

e  Obudowa typu desktop/tower

o  System operacyjny Windows 7 Professional lub Embedded 64-bit
e 2 procesory Intel® Xeon® E5-2609

e Pamie¢ RAM 4GB

o Interfejs sieciowy Gigabit Ethernet RJ-45 port (1000Base-T)

o 4 cyfrowe wyjscia wideo (dwie karty graficzne z dwoma wyjéciami)
o Naped optyczny DVD-RW

e Klawiatura USB

o Myszka USB

o Kabel zasilajacy

o Kabel zasilajacy

Monitor typu 1
e  Przekatna obrazu co najmniej 27 cali, matryca IPS z pod$wietleniem LED

e Jasno$¢ co najmniej 300 cd/m?

o Kontrast co najmniej 1000:1

o Katy widzenia: 178° poziomo / 178° pionowo (CR 10:1)
e (Czas reakcji: 8 ms lub mniej (grey-to-grey)

e  Optymalna rozdzielczo$¢ 1920x1080

o Wejscia wideo: co najmniej 1xHDMI, 1xDisplayPort

e Przeznaczony do pracy ciagtej 24/7

Monitor typu 2
e Przekatna obrazu 42 cale,

¢  Optymalna rozdzielczos¢ 1920x1080

e Matryca IPS

e Katy widzenia: 178° poziomo / 178° pionowo (CR 10:1)

o Czas reakcji: 10 ms lub mniej (grey-to-grey)

o \Wejscia wideo: co najmniej 1 x D-sub 15 pin; 1 x DVI-D, 1xHDMI, 1xDisplayPort
e Przeznaczony do pracy ciagtej 24/7

3.15 Pomiary koncowe
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3.15.1 Pomiary instalacji elektrycznej
Po zakonfczeniu montazu instalacji nalezy wykona¢ pomiary :
a) Pomiar rezystangji izolacji.
b) Pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;.
c) Sprawdzenie poprawno$ci dziatania wytacznikdw roznicowo-pradowych (pomiar czasu dziatania, pomiar pradu
wyzwalania).
d) Sprawdzenie ciggtosci potaczen wyrdwnawczych.
e) Pomiar rezystancji uziomu.
f)  Pomiar czasu podtrzymania zasilacza awaryjnego UPS.
g) Sprawdzenie poprawno$ci dziatania SZR.
Pomiary nalezy przeprowadzi¢ dla wszystkich obwodéw rozdzielnicy RTV i RTV1.

Z przeprowadzonych pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokdt.

3.15.2 Pomiary koncowe okablowania strukturalnego

Po zakonczeniu prac instalacyjnych nalezy wykona¢ pomiary sprawdzajgce odpowiednie dla okablowania
kategorii 5e.
Wymagane parametry testu dla kabli miedzianych:

o  Wire Map — mapa potaczen,

e Length — dtugos,

¢ Propagation delay — op6znienie propagacii,

o Delay skew — opdznienie skrosne,

e NEXT - near end cross-talk,

e PSNEXT - Power sum next,

e ACR - attenuation to crosstalk radio,

e PSACR - Power sum ACR,

e ELFEXT,

e PSELFEXT,

o Insertion loss — straty wtraceniowe,

e Return loss - straty odbiciowe.

3.15.3 Pomiary konncowe okablowania swiattowodowego
Okablowanie $wiattowodowe testowac zgodnie z wymaganiami dla przewoddw optycznych:
e test thumiennosci i parametru Return loss zestawem OCTS o doktadnosci +/-0.2dB lub lepszej z dwdch stron
kazdego kabla, w dwoch oknach optycznych 850nm i 1300nm,

e pomiar reflektometrem optycznym (OTDR) kabli szkieletowych.

4 PRACE KONCOWE

4.1 Zalecenia eksploatacyjne

Dla systemdw nalezy zatozy¢ Rejestr Zdarzen, Konserwacji i Obstugi Awaryjne;.
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Nalezy przeprowadza¢ konserwacje okresowe. Konserwacije nalezy przeprowadzaé z czestotliwosciag 3 miesiace.

4.2 Prace rozruchowe systemu.
Wszystkie prace rozruchowe powinny by¢ poprzedzone uzgodnieniami z Inwestorem. Program testéw powinien przygotowac
wykonawca uwzgledniajac specyfike zastosowanego sprzetu. Program ten powinien zosta¢ przedtozony do akceptacii

Inwestorowi. Testy urzadzen powinny by¢ wykonywane w obecnosci lub przy udziale Inwestora.

4.3 Dokumentacja powykonawcza

Catos¢ dokumentacji powinna by¢ sporzadzona w jezyku polskim

431 Wymagania ogolne
Wykonawca powinien wykona¢ dokumentacje powykonawczg Systemu w formie drukowanej jak réwniez na no$nikach

elektronicznych typu DVD-ROM wraz z programami niezbednymi do jej przegladania i drukowania.

Wydruki powinny zawierac:
- dokumentacje powykonawcza,
- dokumentacje zastosowanych urzadzen,

- dokumentacje oprogramowania.

4.3.2 Dokumentacja urzadzen
Wykonawca powinien dostarczy¢ dokumentacje wszystkich zastosowanych urzadzen.
Dokumentacja ma zawiera¢ opis zainstalowanych uktadow, ich dziatanie, procedury znajdowania i usuwania

usterek oraz procedury eksploatacji.

4.3.3 Dokumentacja techniczno ruchowa systemu i urzadzen

Dokumentacja powinna zawierac, ale nie ogranicza¢ sie do wymienionych nizej czesci:

- charakterystyka urzadzen,

- o0golna budowa i zasada dziatania,

- parametry techniczne kazdego dostarczonego urzadzenia,

- schematy blokowe zaimplementowanych uktadéw logicznych w oprogramowaniach dostarczonych urzadzen
wraz z opisami,

- instrukcje montazu i eksploatacji wraz z petnymi wymaganiami technicznymi urzadzen,

- instrukcje obstugi serwisowej urzadzen w ramach napraw,

- karty katalogowe dostarczonych urzadzen.

4.3.4 Dokumentacja oprogramowania

Wykonawca powinien wraz z systemem dostarczy¢ dokumentacje oprogramowania uzytkowego w tym narzedziowego,
systemowego oraz serwisowego.

Wykonawca systemu powinien dostarczy¢ Zamawiajacemu wszystkie czesci oprogramowania uzytkowego (w tym

narzedziowego) i systemowego w wersji skompilowanej na CD-ROM, lub DVD-ROM wiacznie z udzieleniem
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odpowiednich licencji na uzytkowanie oprogramowania i przedfozeniem o$wiadczenia o identycznosci dostarczonego

oprogramowania z zainstalowanym w urzadzeniach Systemu.

Dokumentacja powinna zawierac, ale nie ograniczac¢ sie do wymienionych nizej czesci:

° aktualng dokumentacje strukturalng i instrukcje eksploatacji dla standardowego oprogramowania,

° oprogramowanie standardowe, ktére wymaga modyfikacji, aby spetni¢ wymagania Zamawiajgcego.
Dostarczone oprogramowanie powinno by¢ sprawdzone i zatwierdzone przez Zamawiajgcego.
Dokumentacja standardowa i dokumentacja zmian powinny by¢ przedstawione przez Wykonawce przed
wdrozeniem wraz z zaznaczonymi wszystkim zmianami standardowego oprogramowania.

o opisu zainstalowanego i uruchomionego systemu zawierajgcego:

- spis wszystkich dostarczonych programéw i modutéw,

- spis rysunkow zawartych w opracowaniu,

- przewodnik po dokumentacjach oprogramowania uzytkowego, systemowego, serwisowego,

- opis przegladu funkcjonalnego, ktory na bazie podsystemdw opisuje oprogramowanie uzytkowe,
systemowe, serwisowe,

- krotki opis interfejséw urzadzen,

- przedstawia zalezno$ci pomigdzy oprogramowaniem, bazg danych i urzadzeniami,

- aktualng dokumentacje konstrukcyjng oprogramowania uzytkowego, systemowego i
serwisowego,

- szczegOtowa instrukcje eksploatacii dostarczonego oprogramowania,

4.3.5 Uwagi koncowe
o Przyjete przez Wykonawce urzadzenia oraz materiaty muszg posiada¢ wymagane certyfikaty, atesty, $wiadectwa
dopuszczenia i aprobaty techniczne.
Montaz i uruchomienie urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjami techniczno - ruchowymi i instrukcjami
producentow.
W pomieszczeniu ochrony i centrum dowodzenia, nalezy umiescic:
o czytelny plan sytuacyjny obszaru dozorowanego,
o opis funkcjonowania i obstugi urzadzen systemu CCTV
o wskazowki, jak nalezy postepowa¢ podczas alarméw sygnalizowanych przez System,
ksiazke pracy i konserwacji urzadzen
Przeszkolenia pracownikdéw w zakresie obstugi urzadzen SOT, dokona wykonawca po uruchomieniu systemu.
Po przekazaniu instalacji do eksploatacji, nalezy zapewni¢ statg konserwacje urzadzen i instalacji.
Uzytkownik zobowigzany jest do powiadomienia konserwatora systemu o wszelkich zmianach przeznaczenia
pomieszczen, przebudowach itp. majacych decydujace znaczenie w ich zabezpieczeniu.
¢ Wszelkie uzasadnione zmiany, ktére wykonawca chciatby wprowadzi¢ do projektu (na etapie wykonawstwa) muszg by¢
uzgodnione z autorem projektu.
o Wszelkie prace budowlano-montazowe zwigzane z realizacjg niniejszego projektu nalezy wykona¢ zgodnie z

obowigzujacymi normami oraz wytycznymi technicznymi, a w szczegdlnosci przestrzegac¢ przepiséw BHP.
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o Wszystkie wykonywane prace oraz proponowane materiaty winny odpowiada¢ Polskim Normom i posiadac stosowng
deklaracje zgodnosci lub posiada¢ znak CE i deklaracje zgodnosci z normami zharmonizowanymi oraz posiadaé
niezbedne atesty tak aby spetnia¢ obowigzujace przepisy.

4.4 Szkolenie obstugi
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia szkolen dla obstugi Systemu. Zaktada sie przeprowadzenie szkoler dla

grupy 4 osob zakoriczone spisaniem protokotu szkolenia.

4.5 Projekt - uwagi koricowe
Wszystkie elementy ujete w specyfikacji materiatowej , a nie ujete na rysunkach lub ujete na rysunkach a nie ujete w
specyfikacji materiatowej nalezy traktowac tak jakby ujete byty w obu.
Wykonawca jest obowigzany do wykonania wszystkich prac w zatgczonym opisie technicznym do projektu. Niezaleznie od
powyzszego Wykonawca jest obowigzany do uzyskania dobrego rezultatu koricowego. Wszelkie niezgodno$ci, ewentualne

braki lub niezgodnosci interpretacyjne dokumentaciji nalezy uzgadnia¢ z Inwestorem oraz Projektantem.

Zespot projektowy :

Jerzy Grubiak

Mirostaw Owczynnik

Dariusz Samek
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5 ZALACZNIKI

5.1 Wymagane zakresy obserwacji kamer.

5.2 Informacja o planie bezpieczenstwa i higieny zdrowia
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K01

widok og6lny z kamery o rozdzielczo$ci 8Mpx

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K02

Kamera obserwuije plac przed wejsciem na molo.

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K03
|

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K04

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K06

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K07

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K08

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K09

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K10

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K11

LOKALIZACJA KAMERY
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KAMERA K12

Kamera obrotowa
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KAMERA K13

Kamera obrotowa
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K14

LOKALIZACJA KAMERY
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PROJEKTOWANY WIDOK Z KAMERY K15
kamera obserwujaca obszar pod molem

\

LOKALIZACJA KAMERY
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