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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamdwienia, inwestor.

INWESTYCJA : ,BUDOWA SYSTEMU MONITORINGU NA OBIEKCIE MOLO - BRZEZNO”
ADRES INWESTYCJI : Molo w Brzeznie, 80-001 Gdansk, ul. Jantarowa.
INWESTOR : Gdanski O$rodek Sportu, ul. Traugutta 29, 82-221 Gdarnsk

1.2. Przedmiot i zakres robot
1. Budowa okablowania strukturalnego na potrzeby monitoringu Mola wraz z odseparowang siecig zasilajaca.

2. Monitorowanie kazdego miejsca molo, zgodnie z potrzebami inwestora.

3. Demontaz Istniejacych kamer.

4. Projekt stanowiska obserwacyjnego.

5. Projekt urzadzenia do rozsytania sygnatu wi-fi.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych zawiera zbiory wymagan, ktére sg niezbedne do
okre$lenia standardu i jako$ci wykonania robét, w zakresie sposobu wykonania robét, wiasciwo$ci materiatow i urzadzen

oraz oceny prawidtowo$ci wykonania robot.

1.3 Kody CPV

Wsp6lny stownik zamowien

Charakterystyka robot Kody CPV Opis pozydj

Przystosowanie obiektu (,rurowanie”, 145310000-3 Roboty w zakresie instalacji

przekucia, obwody zasilania itp.) elektrycznych

Instalacja systemu telewizji dozorowe; 32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji

elektrycznych instalacii elektrycznej

Instalacje sieci teleinformatycznej 45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

1.5. Zakres odpowiedzialnosci wykonawcy
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowsq i

specyfikacjq techniczng. Powinien - jezeli bedzie to wymagane - sporzadzi¢ ,Plan BIOZ" dla projektowanych robét.
Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania rob6t budowlanych jest obowigzany opracowa¢ instrukcje
bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez nich robét.

Bezposredni nadzér nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowa¢ winien kierownik robét.



1.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Z uwagi na fakt prowadzenia rob6t w obiekcie funkcjonujacym Wykonawca winien :

- Ponosi¢ odpowiedzialno$¢ za ochrone istniejacych instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w danym obszarze.
- Powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzadzen branzowego Inspektora
nadzoru, a ten kierownika robot, kierownik - Inwestora-Uzytkownika.

- Dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wiasny koszt.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia

0s6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych powyzej

nie podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.8. Okreslenia podstawowe i skroty

OKRESLENIA

Aprobata techniczna pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w
budownictwie

Certyfikat dokument wydany  przez  notyfikowang jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy, ze

zgodnoSci Wyréb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg techniczng,

Deklaracja oSwiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajgce na jego

zgodno$ci wylaczng odpowiedzialno$¢, ze wyrob jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczng

Dokument rozumie si¢ przez to Norme Polskg lub Branzowg wzglednie aprobate techniczng,

odniesienia

Instrukcja bez- sposob zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robét budowlanych oraz

piecznego wyko- sposob postepowania w przypadku wystapienia tych zagrozen

nywania robé6t

Inwestor osoba reprezentujgca interesy Zamawiajacego przedsiewzigcia, akceptujgca poczynania

Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca ewentualnie korygujaca je

Kierownik Budowy

osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyste-
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

Ksiega Obmiaréw lakceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych rob6t w formie wyliczed, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zalgcznikow, wpisy w Ksiedze  Obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inspektora

Materiaty wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentacjg Projektowg

Polecenie wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej, doty-

Inspektora iczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej

Przedmiar robdt

wykaz robét z podaniem ich iloSci (przedmiar) w kolejno$ci technologicznej ich wykonania

Rysunki

czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem rob6t




SKROTY

PN Polska Norma

BN Branzowa Norma

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja Techniczno-Ruchowa
PZJ Program Zapewnienia Jakosci

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1. Rodzaj instalowanych materiatow i urzadzen
Proponowane w Dokumentaciji Projektowej materiaty, urzadzenia i technologie wykonawcze mozna zastapi¢ rownowaznymi

o tych samych lub wyzszych parametrach technicznych i funkcjonalno$ci. Powinno to by¢ poparte certyfikatami
(deklaracjami zgodnosci, $wiadectwami dopuszczenia, atestami) w zalezno$ci od wymagan wynikajacych z odpowiednich

przepisdw (wykonawca winien posiada¢ stosowne dokumenty umozliwiajace kontrole przez Inwestora).

Na etapie sktadania oferty przetargowej, wykonawca powinien potwierdzi¢ zgodno$¢ proponowanych urzadzen z DP
poprzez wyszczegolnieni proponowanych urzadzen tabelarycznie w zataczniku. W przypadku urzadzen jednostkowych
ktérych cechy funkcjonalne i charakterystyki techniczne nie sg ogoinodostepne, nalezy zataczy¢ dane techniczne lub

o$wiadczenie producenta odnosnie spetnienia parametrow wymaganych w DP.

2.2. Sktadowanie materiatdéw i urzadzen
Wszystkie znajdujace sie na terenie robdt materiaty i przewidziane do montazu urzadzenia powinny by¢ sktadowane w

oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta oraz w sposéb zapobiegajacy pogorszeniu
sie ich wiasciwosci technicznych. Materiaty wraZliwe na wptywy atmosferyczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatdw posiadajacych niewtasciwe
parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp. Dostawa materiatéw przeznaczonych do robot
elektrycznych powinna nastapi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na

placu budowy. Zaleca sie, aby materiaty dostarcza¢ bezposrednio przed montazem.

2.3. Zapewnienie jakosci

Wymagang w projekcie i obowigzujacych przepisach jako$¢ instalacji powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie
wiasciwych materiatow, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. System jakos$ci stosowany
przez wykonawce powinien byé otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajacego, projektanta lub organu
niezaleznego, w calym procesie realizacji zamdéwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za

jakos¢ wykonanych robét.



3. SPRZET

Wykonawca instalacji powinien dysponowa¢ specjalistyczng aparaturg do wykonania pomiaréw, wymaganych
przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet :

- powinny by¢ sprawne technicznie,

- powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

- powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotno$¢ itd.) okreslonych w instrukcjach obstugi,

- powinny posiadac aktualne atesty (o ile sg wymagane).

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy powinni by¢ przeszkoleni. Przed
rozpoczeciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci
technicznej i bezpiecznego uzytkowania. Maszyny i inne urzadzenia techniczne, podlegajace dozorowi technicznemu,

mogq by¢ uzywane na terenie budowy tylko wowczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacii

4. WYKONANIE ROBOT

4.1 Wymagania ogolne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora projekt organizacji i harmonogram robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z DP, ST, PZJ, harmonogramem robdt oraz poleceniami branzowego Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez
niego na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem oraz protokolarnie przejaé front robdt od

Zamawiajacego.

4.2 Wizja lokalna
Z uwagi na charakter obiektu i niestandardowy sposéb montazu okablowania (montaz ,z wody”), wykonawca przed oceng

swoich kosztow inwestycji jest zobowigzany dokonac wizji lokalnej w terenie w celu oceny i dostosowanie swojej technologii

wykonywania prac nawodnych do przedmiotowego obiektu.

4.3 Podstawowe zasady wykonywania instalacji
Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad :

- stosowa¢ sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materiaty i urzadzenia posiadajace aktualne $wiadectwa dopuszczenia,
atesty i certyfikaty,

- pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP,

- kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okre$lonych przez ich producenta,

- promieni giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreSlony przez producenta i podany w odpowiednie;

normie (na ogét 10-krotnos¢ Srednicy kabla),



- zachowac odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach,

- inne okreslone ponizej.

4.4 Montaz instalacji kablowych
Instalacje niskonapieciowe wykona¢ nalezy wykona¢ przewodami zgodnie z opisem w DP. Szczegblowy sposob

wprowadzania kabli do kanalizacji kablowej okresli wykonawca w oparciu o stosowane w zaktadzie technologie wykonania.

4.5 Montaz urzadzen

4.5.1 Okablowanie strukturalne
Patchpanele i przetaczniki (Switche).

W pomieszczeniu GPD, patchpanele i Switche nalezy zamocowa¢ w szafie rack za pomocg elementéw mocujacych M8.
Patchpanele i Switche potaczy¢ miedzy sobg za pomoca kabli krosowych kat.6. Do patchpanelli doprowadzi¢ instalacje

przewodami zgodnie z DT. W patchpanelach nalezy rozszy¢ przewody LAN zgodnie z norma EIA/TIA 568A.

Montaz w szafach dystrybucyjnych.

W szafach nalezy zamontowa¢ urzadzenia aktywne (Switche) oraz urzadzenia pasywne (patchpanel i kasete
Swiatfowodowg) oraz pozostate urzadzenia wskazane w DT dla danej szafy. Rozmieszczenie urzadzen w szafach
ustala wykonawca w zalezno$ci od gabarytow typdw wybranych do stosowania urzadzen. Kamery podtaczy¢ do
przetacznika przy uzyciu patchcordow poprzez ztgcza typu M12. W kasecie Swiattowodowej zwingé zapas
$wiattowodu, wykonaé spawanie Swiatfowodu (wszystkie wtokna Swiattowodu na kazdym z koricéw) oraz przymocowac
zaspawane konce w kasecie. Switche podiaczy¢ z Swiattowodem przy uzyciu patchcordéw Swiattowodowych.

Z uwagi na parametry Srodowiskowe (wilgo¢ oraz wibracje i wstrzasy mola), pod powierzchnig mola, tam gdzie wystepujg

ztacza kablowe, nalezy stosowac ztgcza typu M12, nie dopuszcza sie stosowania ztacz RJ45.

4.5.2 System monitoringu
Kamery

Wysiegniki obudow kamer zewnetrznych w obrebie mola, nalezy przymocowa¢ do stupow, w miejscach wskazanych w
DT za pomocg odpowiednich obejm dedykowanych do wysiegnikow kamer. Kamery zasili¢ oraz doprowadzi¢ wizje
przewodami zgodnie z DT. Po podigczeniu wizji i zasilania skonfigurowaé oprogramowanie kamery oraz ustawi¢
obraz zgodnie z opisem w DT.

Nie dopuszcza sie instalowania dodatkowych szaf, puszek instalacyjnych, na stupach, poza dedykowanymi do danego typu

kamery.

Monitory
Monitory nalezy zamocowa¢ na S$cianie pomocg odpowiednich uchwytow montazowych. Kabel zasilajagcy monitory
poditgczyé do lokalnych gniazdek. Monitory poditaczy¢ do stacji roboczych za pomocg odpowiednich przewoddw

zgodnie ze schematem ideowym podanym w DT.

Klawiatura (pulpit)

Pulpity i klawiatury umie$ci¢ na biurku w miejscach, w ktérym beda monitory oraz osoby obstugujgce system. Zasilanie
-7-



podtaczy¢ lokalnie do istniejgcych gniazd.

5. KONTROLA JAKOSCI

5.1. Wymagania ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i

wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robét oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce
zostang poprawione przez Wykonawce na jego wlasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pézniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlegac kontroli Inspektora. Jako$¢ materiatow okresla
sie na podstawie dokumentéw zatgczonych do dostawy, specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewnetrznych.

Jako$¢ robdt okresla sie na podstawie kontroli poszczegdinych rodzajow robdt w oparciu o wymagania okre$lone w
specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy obja¢ badania wykonanych instalacii, 1.
wykona¢ pomiary ciggtosci zyt, stanu izolacji itp.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje sie komisyjnie. Ich wynik zapisuje sie w odpowiednich protokotach oraz w
dzienniku budowy. Do protokotow zatgcza sie dokumenty w postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodnosci,
wynikow badan i pomiaréw itp. Do czasu odbioru koricowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru

koficowego sporzadza sie protokdt, do ktérego nalezy dotaczyC wszystkie ww. dokumenty.

5.2. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora programu zapewnienia jakosci,
w ktérym przedstawi zamierzony sposdb wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i niniejsza ST. Program zapewnienia jakosci bedzie

zawierat:

a). Cze$¢ ogding opisujaca;

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem roboét,

- BHP,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakoS¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw

robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli,

- sposob i forme gromadzenia wynikow badan, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt

w procesie technologicznym, proponowang forme przekazywania tych informacji Inspektorowi.

b). Czes¢ szczegdtowa 0going opisujacq dla kazdego asortymentu robot:



- wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi,
- rodzaje i ilo$¢ $rodkdéw transportu,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardw i badan.

5.3. Zasady kontroli jakoSci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatéw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentaciji Projektowej, normach i DTR.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatdw i robdt ponosi Wykonawca.
Dla celow kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania materiatéw oraz

urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

5.4. Kwalifikacje pracownikow wykonawcy
Do pracy mozna dopusci¢ wytacznie pracownikéw posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie stwierdzajace brak

przeciwwskazan do pracy na okre$lonym stanowisku. Prace przy urzadzeniach elekiroenergetycznych moga  byé
wykonywane jedynie przez  pracownikbw posiadajgcych aktualne uprawnienia wymagane ustawg ,Prawo
energetyczne" oraz zaznajomionych z instrukcjg w sprawie postepowania przy ratowaniu oséb porazonych prgdem
elektrycznym. Kwalifikacje i uprawnienia pracownikéw Wykonawcy podlegaja kontroli przez Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.

W szczeqgdlno$ci kwalifikacie :

1. Kierownik budowy — uprawnienia budowlane Telekomunikacyjne w zakresie petnym lub ograniczonym
2. Wszystkie osoby zajmujgce sie instalacjg sieci — $wiadectwo kwalifikacji ,E” uprawniajace do zajmowania sie
eksploatacjg urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku eksploatacii

3. Jedna osoba posiadajaca $wiadectwo kwalifikacji ,D” uprawniajgce do zajmowania si¢ eksploatacijg urzadzen,
instalacji i sieci na stanowisku dozoru z zakresem kontrolno-pomiarowym

5.5. Dokumenty budowy
Dokumenty :

+ Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne,
wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

* Protokoty przekazania terenu budowy.

* Umowy cywilno-prawne.

* Protokoty odbioru robot.

* Protokoty z narad i ustalen.

* Korespondencja na budowie.



Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy winno spowodowaC jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na

Zyczenie Zamawiajgcego.

5.6. Sprawdzenie instalacji
Sprawdzenie instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z DT, a w szczegd6lnosci :

a) Instalacje zasilania podstawowego i uziemienia urzadzen

Po zakonczeniu montazu instalacji nalezy wykona¢ pomiary :

a) Pomiar rezystancii izolacji.

b) Pomiar skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe.

d) Sprawdzenie ciggtosci potaczen wyrownawczych.

f) Pomiar czasu podtrzymania zasilacza awaryjnego UPS.

h) Pomiar uziemienia wszystkich stupéw wykorzystywanych w realizacji zadania.

Z przeprowadzonych pomiardw nalezy sporzadzi¢ protokdt.

b) Instalacje stabopradowe.
Po zakonczeniu prac instalacyjnych nalezy wykona¢ pomiary sprawdzajace odpowiednie dla okablowania
kategorii 5e.

Wymagane parametry testu dla kabli miedzianych:

. Wire Map — mapa potaczen,

. Length — dtugos$c,

. Propagation delay — opdznienie propagacii,
. Delay skew — opdznienie skro$ne,

. NEXT - near end cross-talk,

. PSNEXT - Power sum next,

. ACR - attenuation to crosstalk radio,
. PSACR - Power sum ACR,

. ELFEXT,

. PSELFEXT,

. Insertion loss — straty wtraceniowe,

. Return loss — straty odbiciowe.

Okablowanie $wiattowodowe testowa¢ zgodnie z wymaganiami dla przewodow optycznych:

. test ttumiennosci i parametru Return loss zestawem OCTS o doktadnosci +/-0.2dB lub lepszej z dwdch stron
kazdego kabla.
. pomiar reflektometrem optycznym (OTDR) kabli szkieletowych.
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6. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét zostat opracowany przez jednostke projektowg i dostarczony tacznie z dokumentacjg projektowa.
Przedmiar robot stanowi materiat informacyjny dla Wykonawcy. Wszystkie elementy instalacji wystepujace w projekcie a nie

wystepujace w przedmiarze nalezy zrealizowac tak jakby byty w obu dokumentach.

Obmiar robot sporzadza sie po wykonaniu rob6t na podstawie ksiegi obmiaru. Obejmuje on :

- Zestawienie wykonanych rob6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania,

- Obliczenie i podanie iloci ustalonych jednostek przedmiarowych,

- Wskazanie podstaw do ustalenia szczegdtowego opisu rob6t.

Przy sporzadzaniu obmiaru robdt nalezy kierowac sie przyjetymi zasadami obliczania ilosci robét podanymi

w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub w specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robot.
Kazdy jednostkowy naktad rzeczowy wystepujacy w kalkulacji szczegdtowej posiada swojg identyfikacje w postaci podania

podstawy jego ustalenia.

7. ODBIOR ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloci, jakosci i warto$ci.
Catkowite zakoriczenie robdét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny robGt nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow
wymienionych ponizej. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora (Zamawiajacego) w
obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikbw badan, pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z Dokumentacjg
Projektowg i ST. W toku ostatecznego odbioru robét komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i

ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

a). Dokumenty niezbednego dla dokonania odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest Protokét Ostatecznego Odbioru Robédt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty :
e Dokumentacje Projektowq podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeSli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.
o Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne.
o Recepty i ustalenia technologiczne.
o Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan
o Opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiardw zataczonych do
dokumentéw odbioru.

o Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw i urzadzen.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajgcego. Terminy wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

b). Szczegotowe zasady odbioru systemow
Poza wyzej okreslonymi zasadami ogdéinymi wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi
dokumentacje powykonawczg Systemu w formie drukowanej jak réwniez na nosnikach elektronicznych typu DVD-ROM
wraz z programami niezbednymi do jej przegladania i drukowania.
Wydruki powinny zawierac:
o dokumentacje powykonawczg,
o dokumentacje zastosowanych urzadzen,
o dokumentacje oprogramowania.

o protokoty pomiardw.

Wykonawca powinien dostarczy¢ dokumentacje wszystkich zastosowanych urzadzen.
Dokumentacja ma zawiera¢ opis zainstalowanych uktadéw, ich dziatanie, procedury znajdowania i usuwania usterek oraz

procedury eksploatacii.

Dokumentacja techniczno ruchowa systemu i urzadzen
Dokumentacja powinna zawierac, ale nie ograniczac¢ sie do wymienionych nizej czesci:
o charakterystyka urzadzen,
e 0golna budowa i zasada dziatania,
e parametry techniczne kazdego dostarczonego urzadzenia,
e schematy blokowe zaimplementowanych uktadow logicznych w oprogramowaniu dostarczonych urzadzen wraz z
opisami,
o instrukcje montazu i eksploatacji wraz z petnymi wymaganiami technicznymi urzadzen,
e instrukcje obstugi serwisowej urzadzen w ramach napraw,

e Kkarty katalogowe dostarczonych urzadzen.

Dokumentacja oprogramowania

Wykonawca powinien wraz z systemem dostarczy¢ dokumentacje oprogramowania uzytkowego w tym narzedziowego,
systemowego oraz serwisowego.

Wykonawca systemu powinien dostarczy¢ Zamawiajacemu wszystkie czeSci oprogramowania uzytkowego (w tym
narzedziowego) i systemowego w wersji skompilowanej na CD-ROM, lub DVD-ROM wigcznie z udzieleniem odpowiednich
licencji na uzytkowanie oprogramowania i przedtozeniem o$wiadczenia o identycznosci dostarczonego oprogramowania z

zainstalowanym w urzadzeniach Systemu.

Dokumentacja powinna zawiera¢, ale nie ogranicza¢ sie do wymienionych nizej czesci:
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o aktualng dokumentacje strukturalng i instrukcje eksploatacji dla standardowego oprogramowania,

e oprogramowanie standardowe, ktére wymaga modyfikaciji, aby spetni¢ wymagania Zamawiajacego.
Dostarczone oprogramowanie powinno by¢ sprawdzone i zatwierdzone przez Zamawiajgcego. Dokumentacja standardowa
i dokumentacja zmian powinny by¢ przedstawione przez Wykonawce przed wdrozeniem wraz z zaznaczonymi wszystkim
zmianami standardowego oprogramowania.

e opisu zainstalowanego i uruchomionego systemu zawierajacego:

e spis wszystkich dostarczonych programéw i modutow,

e spis rysunkéw zawartych w opracowaniu,

o przewodnik po dokumentacjach oprogramowania uzytkowego, systemowego, serwisowego,

e opis przegladu funkcjonalnego, ktdry na bazie podsystemédw opisuje oprogramowanie uzytkowe, systemowe,

serwisowe,

o krotki opis interfejsow urzadzen,

e przedstawia zaleznosci pomiedzy oprogramowaniem, bazg danych i urzadzeniami,

o aktualng dokumentacje konstrukcyjng oprogramowania uzytkowego, systemowego i serwisowego,

o szczegbtowa instrukcje eksploatacji dostarczonego oprogramowania,

8. Sposdb rozliczenia robot.
Dla pozyciji wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce.

Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie

na jej wykonanie. Wszystkie ceny i kwoty podane lub obliczone w kosztorysie zaokragla sie do petnych groszy.

Kwota ryczattowa robét obejmuie :

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- koszty niezbednych lub wymaganych w specyfikacji technicznej badan i pomiaréw,

- koszty organizacji, wykonania, utrzymania i likwidacji zaplecza i placu budowy,

- podatki i optaty obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami dla wszystkich czynnosci zwigzanych z
wykonaniem robdt, tj.. robdt przygotowawczych i pomiarowych, oznakowania i zabezpieczenia

prowadzonych robét, uporzadkowania miejsc prowadzonych robét.

9. Przepisy zwigzane

o Ustawa z dnia 20 marca 2009 roku o bezpieczenstwie imprez masowych (Dz. U. Nr 62, poz. 504) wraz z
nowelizacjq z dnia 10 czerwca 2010 r. (Dz U. Nr 121, poz. 820)
o Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dn. 10 stycznia 2011 roku (w sprawie sposobu

utrwalania przebiegu imprezy masowej, minimalnych wymagan technicznych dla urzadzen rejestrujgcych obraz i
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dzwiek oraz sposobu przechowywania materiatow zgromadzonych podczas utrwalania przebiegu imprezy
masowej )

e PN-EN 50132-7:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czg$¢
7. Wytyczne stosowania.

e PN-IEC 60364-4-443 - Instalacie elekiryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub taczeniowymi

e PN-IEC 60364-4-444 - Instalacie elekiryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed zaktoceniami elektromagnetycznymi (EMI) w
instalacjach obiektéw budowlanych w obiektach budowlanych

e PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwata przewodow

e PN-EC 60364-5-548 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Ukfady uziemiajace i pofaczenia wyrownawcze instalacji informatycznych

e PN-IEC 60364-7-707 - Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych - Wymagania dotyczace uziemien
instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych

e PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

o N-EN50173-... (0g6t cze$ci) :2004 - Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.

e  DTR producentéw aparatow, osprzetu i urzadzen

10. Zatgczniki
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Zatacznik nr ..... do SIWZ

Oswiadczam, iz wycena zostata sporzagdzona w oparciu o ponizej zestawione urzadzenia aktywne.
Ponadto urzadzenia, oprogramowanie serwera, stacja operatorska, wilasciwosci uzytkowe systemu
oraz parametry funkcjonalne spetniaja wymagania Dokumentacji Projektowej.

Lp. Nazwa urzadzenia Producent Typ/Model

1 |Kamera TYP1.

2 |Kamera TYP2

3 |Kamera TYP3

4 |Kamera TYP4

5 |Kamera TYP5

6 |Kamera TYP6

7 | Kamera TYP7

18 | Gtosnik zewnetrzny

19 | Zasilacz 48V

20 | Monitor TYP1.

21 | Monitor TYP2.

Pulpit sterujacy do pelnej obstugi
oprogramowania, wlacznie z
obstuga odtwarzanego materiatu
oraz cyfrowymi funkcjami PTZ

22

24 | Switch SW 1.

25 | Switch SW 2.

26 | Switch SW 3.

27 | Switch SW 4.

29 | Switch SW 5.

31 | Switch SW 6.

32 | Switch SW 7.
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43

Serwer rejestrujacy HD NVR.

44 | Stacja robocza.
48 Oprogramowanie i licencje dla
serwera.
Oprogramowanie i licencje dla
49 .
stacji roboczych.
50 |Dyski HDD
51 | Antena AP
52 |Modut Radio AP
Osoby upowaznione do podpisania o§wiadczenia w imieniu Wykonawcy
Imig i nazwisko Podpis i piecze¢ imienna
1
2
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