SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

»<Adaptacja instalacji elekirycznej zabudowy kontenerowej stadionu letniego do
potgczenia modutowego”

Listopad 2017.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Spis tresci

10CZESC OGOLNA ...ttt s e sees s es e s s seseaseans -3-
11 PrZEAMIOT SST ...ttt et a ettt -3-
1.2, ZBKIES TODOL ...ttt bbb a bbbt -3-
1.BKOAY CPV bbb -3-
1.4. Wyszczegolnienie prac tOWarzySZGCYCN........cc.urererieieieieieres ettt -3-
1.5. Zakres 0dpowiedzialnOSCi WYKONAWECY .........ccerueruirieieiieiieiesiestestee ettt ettt -3-
1.6. Ochrona Wiasno$Ci pUBIICZNE] | PrYWALNE] ...c.vevvieeieiiiiciee ettt st ees -3-
1.7. BezpieCZENStWO i NIGIENA PrACY ...ccveiveeieriieieeierie ettt ettt e et e et et e s e e e b e s be s e e tesbe e s e sesreensense st beesnaneenseans -4-
1.8. Okreslenia POASTAWOWE I SKIGLY .......ecveecieciicecicric ettt ettt et s re e e e be st e esnensese e -4-

2. MATERIALY | URZADZENIA-WYMAGANIA ..ottt ettt ettt -5-
2.1. Rodzaj instalowanych materiatw i UrzgdzZen...........ccveveuiriinirienieicieeee et -5-
2.2. Sktadowanie materiatdW i UrZGAZEN...........ecveiierieeieie ettt e e b st e e ete s resaeenes -5-
2.3. ZAPEWNIENIE JAKOSCI ....veveeererieeeeiesieeeete st et et e stesteesreestesteesaestessesse e sesseessessesseessessesteesreensessesseessessessennsenses -5-

3L SPRZET ... bbb bbbttt bt b et -6-

4. WYKONANIE ROBOT ......coorveuureeummeeesseessseessssseesssssesssssess s sss s sssseessssssesss e st sssssesssssssssssssssssssssssssssnas -6-
4.1, Wymagania 0gOINe ............ccoouiiiiiiiiiee bbb bbbttt b e -6-
4.2. Podstawowe zasady wykonywania inStalaci ..............ccccoeveririeiiininc e -7-
4.3. Montaz instalacji KAbIOWYCH ................ocoiiiiiicec et e -7-
B4, MONAZ UrZGUAZEN .........c.ocooviieieiceieteetectee ettt ettt ettt b e e se et e et e st e s e s essese e sbenaesseseeaeebessesanseneeneans -7-

5. KONTROLA JAKOSCL. ... vvereevessaesesneeessseessssesssssssssssesssssesssssessssss st sssssss st s sssssesssssssssssssssssssssssssssnns -7-
5.1. WYmagania OgOINe............c.cuiiiiuiiiiiiieiirie ettt ettt ettt b bt e eae e -7-
5.2. ZaSady KONIOIi JAKOSCI........cueeuerreteieteiieieet sttt ettt ettt sttt b et ebe b e s e ens -8-
5.3. KWalIfIKACJE WYKONAWCY ......c.vuiteuiteiiieierteieeteie ettt sttt sttt ettt nn b -8-
0.4, DOKUMENTY DUAOWY ...c..veeieesieeciieseese ettt ettt ettt s e e s e e eaeeeaseesbeens e e esseenteesseenseesseessnenses -8-
5.5, SPrawdzeni€ INSTAIAC] ......cveeveriiiieteresees e st et b e e re et e reereenrenres -9-

6. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT ......oovueveeirciaeesees et ssesss s sanssens -9-

7. ODBIOR ROBOT ....oovvevueeeesseeesseeessee st st et s ess st ss ettt -9-

8. SPOSOB ROZLICZANIA ROBOT.....ouuveeumeessaeeesseeessseeessseeessseesssesssssssssssesssssssesssssssssssssssssssssssssssssasssssnessssns -10-

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA ...ttt ettt b e et b et es -11-



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sgq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z uktadaniem przewodow oraz przebudowie i montazu rozdzielnic elektrycznych w ramach realizacji
projektu wykonawczego pt. ,Adaptacja instalacji elektrycznej zabudowy kontenerowej stadionu letniego do potaczenia

modutowego”.

1.2. Zakres robot
Zakres robdt obejmuje realizacje projektu wykonawczego ,Adaptacja instalacji elektrycznej zabudowy kontenerowej

stadionu letniego do potaczenia modutowego” Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych zawiera
zbiory wymagan, ktore sa niezbedne do okreslenia standardu i jakosci wykonania robét, w zakresie sposobu wykonania

robot, wtasciwosci materiatow i urzadzen oraz oceny prawidtowosci wykonania robot.

1.3 Kody CPV
Wspdlny stownik zamdwien
Charakterystyka robot Kody CPV Opis pozyci
Uktadanie przewoddw i kanatow Roboty w zakresie instalaci
. . 45311200-2
instalacyjnych elektrycznych
Przebudowa rozdzielnic, montaz rozdzielnic
I i 45317300-5 Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych
aparatow

1.4. Wyszczegdlnienie prac towarzyszacych
Nalezy zapoznaé sie i uwzgledni¢ w trakcie wykonywanych prac, dokumentacje powykonawczg instalacji elektrycznych

zabudowy kontenerowej oraz instrukcje montazu i demontazu zaplecza kontenerowego.

1.5. Zakres odpowiedzialnosci wykonawcy
Wykonawca odpowiedzialny jest za jakoS¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows i

specyfikacjq techniczng. Powinien - jezeli bedzie to wymagane - sporzadzi¢ ,Plan BIOZ" dla projektowanych robét.
Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania rob6t budowlanych jest obowigzany opracowaC instrukcije
bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomié z nig pracownikébw w zakresie wykonywanych przez nich robét.

Bezposredni nadzdr nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowa¢ winien kierownik robét.

1.6. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za ochrone istniejacych instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w danym

obszarze.

- Wykonawca powiadomi o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji i urzadzen kierownika robot, kierownik
-3-



- Inwestora-Uzytkownika.

- Dokona napraw tych instalacji i urzadzen na wiasny koszt.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnoSci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,

szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie

utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia

0s0b zatrudnionych na budowie. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej

nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.8. Okreslenia podstawowe i skroty

OKRESLENIA

Aprobata techniczna pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w
budownictwie

Certyfikat dokument wydany  przez  notyfikowang jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy, ze

zgodnosci wyrodb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang, specyfikacjg techniczng

Deklaracja oSwiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajace na jego

zgodnoSci wylaczng odpowiedzialno$¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczng

Dokument rozumie sie przez to Norme Polska lub Branzowg wzglednie aprobate techniczng

odniesienia

Instrukcja bez- |sposéb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem rob6t budowlanych oraz

piecznego wyko-  [sposob postepowania w przypadku wystapienia tych zagrozen

nywania robé6t

Inwestor osoba reprezentujgca interesy Zamawiajacego przedsiewziecia, akceptujgca poczynania

Wykonawcy na budowie, zatwierdzajgca ewentualnie korygujaca je

Kierownik Budowy

osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wyste-
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

Ksiega Obmiarow lakceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw;, wpisy w Ksiedze  Obmiarow podlegajg
potwierdzeniu przez Inspektora

Materiaty wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z Dokumentacijg Projektowg,

Polecenie wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej, doty-

Inspektora iczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowej

Przedmiar robdt

wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania

Rysunki cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robét

SKROTY

PN Polska Norma

BN Branzowa Norma

DP Dokumentacja Projektowa




DTR Dokumentacja Techniczno-Ruchowa

PZJ Program Zapewnienia Jakosci

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY | URZADZENIA - WYMAGANIA

2.1. Rodzaj instalowanych materiatow i urzadzen
Proponowane w Dokumentaciji Projektowej materiaty, urzadzenia i technologie wykonawcze mozna zastapi¢ rownowaznymi

o tych samych lub wyzszych parametrach technicznych i funkcjonalnosci. Powinno to by¢ poparte certyfikatami
(deklaracjami zgodnoéci, $wiadectwami dopuszczenia, atestami) w zalezno$ci od wymagan wynikajacych z odpowiednich
przepisdw (wykonawca winien posiada¢ stosowne dokumenty umozliwiajace kontrole przez Inwestora).

Szczegblowe wyszczegoinienie materiatow z danymi technicznymi zawiera dokumentacja projektowa i przedmiary robét, a
w szczegdlnosci zataczone do nich wykazy materiatow.

Wszystkie materiaty dostarcza wykonawca robot. Réwniez Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
jako$ciowych dostarczonych materiatow.

W przypadku stosowania materiatow odbiegajacych od projektu Wykonawca powiadamia Inspektora Nadzoru robot
elektrycznych o takim zamiarze przed ich zamontowaniem. Inspektor Nadzoru po sprawdzeniu stosowanych materiatow
wydaje decyzje o ich zastosowaniu.

Specyfikacja materiatowa znajduje sie w dokumentacji projektowe;.

Skutki finansowe zwigzane z zastosowaniem innych materiatdéw, niz zawiera projekt ponosi Wykonawca robét.

2.2. Skladowanie materiatow i urzagdzen
Wszystkie znajdujace sie na terenie rob6t materialy i przewidziane do montazu urzadzenia powinny by¢ skladowane w

oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta oraz w sposéb zapobiegajacy pogorszeniu
sie ich wiasciwosci technicznych. Materiaty wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Niedopuszczalne jest wbudowanie materiatéw posiadajacych niewtasciwe
parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp. Dostawa materiatéw przeznaczonych do robot
elektrycznych powinna nastapi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na

placu budowy. Zaleca sie, aby materiaty dostarcza¢ bezpo$rednio przed montazem.

2.3. Zapewnienie jakosCi
Wymagang w projekcie i obowigzujacych przepisach jakos¢ instalacji powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie

wiasciwych materiatéw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli. System jakosci stosowany
przez wykonawce powinien byé otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajacego, projektanta lub organu
niezaleznego, w catym procesie realizacji zaméwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za
jakos¢ wykonanych robét.

Kable i przewody — materiaty stuzace do dostarczania energii elektrycznej w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespdt materiatéw dodatkowych stosowanych przy uktadaniu przewodow,
utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggow

przewodow itp.



Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okre$lajagce mozliwosci ochronne urzadzenia ze wzgledu na jego cechy
budowy przy dotyku bezposrednim.
Stopien ochrony IP — okre$lona w PN-EN 60529-2003, umowna miara ochrony elementéw instalacji elektrycznych przed

przedostawaniem sig ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a ktdrg zapewnia odpowiednia obudowa.

3. SPRZET

Wykonawca instalacji powinien dysponowa¢ specjalistyczng aparaturg do wykonania pomiaréw wymaganych
przez normy i wymienionej w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen. Aparatura i sprzet :

- powinny by¢ sprawne technicznie,

- powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

- powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotno$¢ itd.) okre$lonych w instrukcjach obstugi,

- powinny posiadac¢ aktualne atesty (o ile s wymagane).

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy Wykonawcy powinni by¢ przeszkoleni. Przed
rozpoczeciem pracy oraz przy zmianie obstugi ww. urzadzenia powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci
technicznej i bezpiecznego uzytkowania.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robét. Nie przewiduje sie stosowanie sprzetu cigzkiego.

Sprzet uzywany do robét elektrycznych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiadaé pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w przedmiarze robot lub w projekcie organizacji robét zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

Sprzet jest wtasno$cig Wykonawcy, lub wynajety do wykonywania robét. Musi on by¢ w dobrym stanie technicznym i petnej
gotowosci do eksploataciji. Wykonawca ma obowigzek przedstawienia Inspektorowi Nadzoru dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli zaistnieje konieczno$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach Wykonawca o fakcie takim
powiadomi Inspektora Nadzoru i uzyskuje akceptacje przed jego uzyciem. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora
Nadzoru nie moze by¢ dowolnie zmieniany.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce warunkéw kontraktu wykonania robdt mogg by¢ przez

Inspektora Nadzoru niedopuszczone do realizacji inwestycji.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wymagania ogdlne
Wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w czesci opisowej projektu oraz na zatgczonych do projektu rysunkach.

Dla prawidtowego wykonania robdt zgodnie z projektem Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia

harmonogram i plan organizacji robot.

Roboty elektryczne zwigzane z pracami demontazowymi winny by¢ uzgadniane z Inspektorem Nadzoru. Aparaty
elektryczne i zabezpieczenia przeznaczone sg do dalszego wykorzystania. po uprzednim zweryfikowaniu stanu

technicznego i prawidtowo$ci dziatania.



Wszelkie roboty zwigzane z przetozeniem przewodow, przed ich zakryciem, musza by¢ okazane inspektorowi. Przed

zakryciem nalezy wykona¢ wszelkie pomiary wymagane dokumentacjg projektowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z DP, ST, PZJ, harmonogramem robdt oraz poleceniami branzowego Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez
niego na wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedq wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Przed rozpoczeciem robGt wykonawca powinien zapozna¢ sie z obiektem oraz protokolarnie przeja¢ front robét od

Zamawiajgcego.

4.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji
Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad :

- stosowa¢ sprawne narzedzia, sprzet, aparature, materiaty i urzadzenia posiadajace aktualne $wiadectwa dopuszczenia,
atesty i certyfikaty,

- pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP,

- kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okre$lonych przez ich producenta,

- promien giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany w odpowiedniej

normie (na ogot 10-krotnosé Srednicy kabla),

- zachowac odstepy od innych instalaciji okreslone w odpowiednich normach,

- inne okreslone ponizej.

4.3. Montaz instalacji kablowych
Instalacje kablowe wykona¢ nalezy wykona¢ przewodami zgodnie z opisem w DP i DTR producenta. Szczegdtowy sposob

ukfadania kabli w kanatach kablowych okresli wykonawca w oparciu o stosowane powszechnie technologie wykonania.

Sposéb prowadzenia poszczegoinych odcinkdw instalacii zostat okre$lony w DT.

4 4. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen wykonac¢ zgodnie z DTR producentow i opisem w projekcie.

5. KONTROLA JAKOSCI

9.1. Wymagania ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i

wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjq Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robdt oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce
zostang poprawione przez Wykonawce na jego wiasny koszt. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli Inspektora. Jako$¢ materiatdw okre$la
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sie na podstawie dokumentéw zataczonych do dostawy, specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewnetrznych.

Jakos¢ robot okre$la sie na podstawie kontroli poszczegoinych rodzajéow rob6t w oparciu 0 wymagania okrelone w
specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy obja¢ badania wykonanych instalacii, .
wykona¢ pomiary ciggtosci zyt, stanu izolacji itp.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje sie komisyjnie. Ich wynik zapisuje sie w odpowiednich protokofach. Do
protokotow zatacza sie dokumenty w postaci aprobat, certyfikatdw, deklaracji zgodnosci, wynikow badan i pomiardw itp.
Do czasu odbioru koricowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy. Z odbioru koricowego sporzadza sie protokd,

do ktdérego nalezy dofaczy¢ wszystkie ww. dokumenty.

9.2. Zasady kontroli jakosci
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu

zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatdw oraz robét z czestotliwo$cia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR. Wymagania w zakresie odbioru rob6t zawierajg ,Warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych t.V*, dodatkowo podstawowe zasady zawiera norma PN-IEC 60364-6-
61:2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze”.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatow i robdt ponosi

Wykonawca. Dla celéw kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania

materiatow oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

5.3. Kwalifikacie wykonawcy
Wykonawca powinien dysponowac :

1. Osobag posiadajacymi $wiadectwo kwalifikacyjne ,D” z uwzglednieniem zakresu kontrolno-pomiarowego.

2. Osobg posiadajacg $wiadectwo kwalifikacyjne ,E” z uwzglednieniem zakresu kontrolno-pomiarowego.

3. Wszystkie osoby przeznaczone do wykonywania prac elektrycznych musza posiada¢ $wiadectwo kwalifikacyjne

,E” W podstawowym zakresie.

Do pracy mozna dopusci¢ wytgcznie pracownikéw posiadajacych aktualne orzeczenie lekarskie stwierdzajace brak
przeciwwskazan do pracy na okreslonym stanowisku.
Prace przy urzadzeniach elektroenergetycznych moga byé wykonywane jedynie przez pracownikow posiadajgcych
aktualne  uprawnienia wymagane ustawg ,Prawo energetyczne" oraz zaznajomionych z instrukcjg w sprawie
postepowania przy ratowaniu oséb porazonych pradem elektrycznym.

Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow Wykonawcy podlegajg kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.4. Dokumenty budowy
Dokumenty :

+ Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne,
wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

* Protokoty przekazania terenu budowy.

+ Umowy cywilno-prawne.

* Protokoty odbioru robot.



* Protokoty z narad i ustalen.

* Korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy winno spowodowaC jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na

zyczenie Zamawiajgcego.

5.5. Sprawdzenie instalacji
Sprawdzenie instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000

Po zakonczeniu montazu instalacji nalezy wykona¢ pomiary :

a) Pomiar rezystancii izolacji.

b) Pomiar skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej.

C) Sprawdzenie poprawno$ci dziatania wytacznikéw réznicowo-pradowych (pomiar czasu dziatania, pomiar pradu
wyzwalania).

d) Sprawdzenie ciagtosci potaczen wyréwnawczych.

e) Pomiar rezystancji uziomu .

Z przeprowadzonych pomiardw nalezy sporzadzi¢ protokdt.

6. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét zostat opracowany przez jednostke projektowa i dostarczony fgcznie z dokumentacijg projektowa. Stanowi
on dokument pomocniczy dla Wykonawcy. Pod wzgledem asortymentu i iloSci prac i sprzetu, zadanie nalezy wykona¢

zgodnie z dokumentacjg projektowa i niniejszg specyfikacja.

Obmiar rob6t sporzadza sie po wykonaniu rob6t na podstawie ksiegi obmiaru. Obejmuje on :

- Zestawienie wykonanych robét w kolejnosci technologicznej ich wykonania,

- Obliczenie i podanie ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych,

- Wskazanie podstaw do ustalenia szczegétowego opisu robot.

Przy sporzadzaniu obmiaru robét nalezy kierowac sie przyjetymi zasadami obliczania ilosci robét podanymi

w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub w specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robdt.
Kazdy jednostkowy naktad rzeczowy wystepujacy w kalkulacji szczegdtowej posiada swojg identyfikacje w postaci podania

podstawy jego ustalenia.

7. ODBIOR ROBOT

Wymagania w zakresie odbioru robdt zawierajg ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych”
dodatkowo podstawowe zasady zawiera norma PN-IEC 60364-6-61:2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Sprawdzanie.Sprawdzanie odbiorcze”.

a). Dokumenty niezbednego dla dokonania odbioru ostatecznego




Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest Protokét Ostatecznego Odbioru Robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany

przygotowaé nastepujace dokumenty :

Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeSli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne.

Recepty i ustalenia technologiczne.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan

Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru.

Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnos$ci woudowanych materiatow i urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszystkie

zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajgcego. Terminy wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

b). Szczegotowe zasady odbioru systemow

Poza wyzej okreslonymi zasadami ogdlnymi wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi

dokumentacje powykonawczg Systemu w formie drukowanej jak réwniez na nosnikach elektronicznych typu DVD-ROM

wraz z programami niezbednymi do jej przegladania i drukowania.

Wydruki powinny zawierag:

dokumentacje powykonawczg,
dokumentacje zastosowanych urzadzen,

protokoty pomiaréw.

Wykonawca powinien dostarczy¢ dokumentacje wszystkich zastosowanych urzadzen.

Dokumentacja ma zawieraC opis zainstalowanych uktaddw, ich dziatanie, procedury znajdowania i usuwania usterek oraz

procedury eksploatacji.

8. SPOSOB ROZLICZANIA ROBOT.

Ceny podstawowe wykonania rob6t obejmuja;

- roboty przygotowawcze

- roboty demontazowe

- zakup materiatow

- transport materiatow na budowe

- wykonanie instalacji elektrycznych

- prace porzadkowe

- wykonanie niezbednych pomiaréw

Ptatnosci nalezy dokonywac zgodnie z:
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- dokumentacja, projektowa

- obmiarem robot

- oceng jakosci uzytych materiatéw

- oceng jakosci wykonania robét

Rozliczenie robét montazowych —jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koricowym odbiorze. Podstawe
rozliczenia oraz pfatnosci wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi wartos¢ tych robét obliczona na podstawie:

- okre$lonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét zaakceptowanych przez zamawiajacego
lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okre$lony zakres robét.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

l. NORMY

PN-EN60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoidziataniu cziowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo cyframi.

PN-IEC 60364:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze
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