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1. |WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghteécznej (SST)@swymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem robét rozbiérkowych i demaataych, przy realizacji projektu
budowlanego pt. ,PROJEKT BUDOWLANY Remto budynku tunelu w koronie
stadionu MOSgRzy ul. Traugutta 29 w Gdaku,,

1.2. | Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigao-
b6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. | Zakres robét oblych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych ze wszystkimi czynno-
sciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wyburzenie, rozebranie i demantakazanych elementéw budow-
lanych w budynku podlegaym przebudowie i wyszczegolnionych w projekcidd. (1.6. SST.

1.4. | Klasyfikacja rob6t wg CPV

Klasyfikacja robét oljtych Specyfikagj wg CPV (Wspdlnego Stownika Zamowije

Kategoria robot: 45111200-0 Roboty w zakresie potggyania terenu pod budewroboty ziemne
Y030-2 Etap: Rozbiorki, demorita
45111100-9 Rotmozakresie burzenia

1.5. | Wyszczegolnienie robét wyburzania, rozbiérdemontau

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi czynno-
sciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu rozbiérki demonta wskazanych w projekcie elementow
budowlanych:
- Demonta balustrady stalowej, ponowny monfao ukaczeniu prac
- Demonta siedzé dla widzéw, ponowny montgpo ukaiczeniu prac
- Rozbidrka stopni trybun , odtworzenie po fi&eniu prac przy wykonaniu ptyty
- Rozbioérka murku kamiennego ,odtworzenie porngizeniu prac przy wykonaniu ptyty
- Rozbiorka piyty stropowej Kleina ze wszystkimirsvami na wskazanych odcinkach
- Skut wszystkie tynki zewgtrzne (nascianie szczytowej i bocznej od strony boiska gtégmje
- Sku wszystkie tynki wewetrzne §ciany i sufit) i usua¢ skorodowan zaprawg ze spoin
na gtbokas¢ do 2 cm
- Usun¢ wszystkie line fragmenty cegly
- Zerw& posadzki betonowe oraz z warstizolacji z papy asfaltowej w pomieszczeniach
- Ocz¥ci¢ podiaze z pozostakei masy asfaltowej na posadzkach
- Demonta krat okiennych
- Demonta skorodowanych belek stropowych ( w razie konieéeio

1.6. | Ogdblne wymagania dotygz robot rozbiérkowych

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania rob6t, ich zgodééz dokumentaaj projektova,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty naley wykonywa pod nadzorem os6b uprawnionych oraz zgodnieszigr®N wykazanych w p. 10
» Przepisy zwizane”.

2. | MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST ,Wymagania ogoine”.
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3. |SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne”.

3.2. | Sprzt do robét rozbiérkowych

- przecinak,

- pily tarczowe, widiowe,

- Kliny i mioty

- lopaty i szufle,

- przecinki stalowe

- narzdzia pneumatyczne,

- dzwigi, podnaniki,

- taczki,

- samochody eizarowe,

- dzwigi samochodowe o wysgju 20,0 m

4. | TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygege transportu podano w OST ,Wymagania ogdine”.
Sprzt i materialy do rob6t rozbiérkowych miea przewozi odpowiednimirodkami transportu w zatacsci od
cigzaru elementow. Przewrony tadunek zabezpieozprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot rozbiorkowych

Ogoblne zasady wykonania robét rozbiérkowych podar@ST ,Wymagania ogolne”.

5.2. | Zasady wykonywania prac rozbiorkowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca potwierdzi uzgodnienagwakow, w jakich kdzie wykonany de-
monta z Wiascicielem budynku. Wykonawca przedstawi Inspektoroadzoru do akceptacji projekt organiza-
cji i harmonogram rob6t zwkanych z rozbiérkami i demoram uwzgédniajacy wszystkie warunki narzucone
przez wigciciela i wytkownika. Prace rozbiérkowe prowadzgodnie z projektem organizacji robot.

Przed przysipieniem do rob6t rozbidérkowych, demointa wyburzeé nalezy wykona wszystkie niezédne za-
bezpieczenia, jak oznakowania i ogrodzenie terehdtr zgromadzenie potrzebnych rgz i sprztu.

Roboty rozbidrkowe nafy wykonywa: z zachowaniem maksimum ostnmsci, przestrzegag przepisow bez-
pieczéistwa pracy. Teren, na ktérym prowadzoa@mace rozbidérkowe, powinien bygrodzony w sposéb za-
bezpieczajcy osoby nie zatrudnione na budowie przedeiejn na teren obiektu i przed skutkami spadania
materiatéw. Przed rozpoeziem rozbiérki naley odlaczy¢ instalacg elektryczn, cieplry, wodocagows i inne.
Roboty powinny by prowadzone tak, aby nie zostata naruszona stai@cmzbieranego obiektu oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wdealieprzewidzianego przewrdcenia sinego frag-
mentu konstrukcji. Zabronione jest dokonywanie i6db przez podkopywanie lub podcinanie konstrukai
dotu. W czasie rozbiérki niedozwolona jest pracadiaych kondygnacjach obiektu.

Gruz i materiaty drobnicowe nalgusuryé¢ przez specjalne kryte zsypy drewnianez&dnym wypadku nie
wolno gruzu i demontowanych wdzex wyrzuca przez okna na zewtz. Niedopuszczalne jest okresowe
gromadzenie wkszych ilgci materiatow i gruzu na stropach i klatkach schwylith.

Nalezy przestrzegaprzepisow bezpiecastwa i higieny pracy przy robotach rozbiérkowychy azczegdingci:
- stosowa urzadzenia zabezpieczgje i ochronne

- stosowd srodki zabezpieczage pracownikow

- uwzgkdniat wplyw warunkéw atmosferycznych na prowadzenie tababiérkowych zewgtrznych

- zapewnt bezpieczastwo publiczne

Elementy rozbiérkowe natg usuraé z terenu budowy. Roboty rozbiérkowe ima wykonywa mechanicznie
lub recznie w sposo6b okény w projekcie organizacji robét, lub uzgodnianinspektorem nadzoru.
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6. | KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t rozbiérkowych podano w OST ,Wymagania ogdl
Kontrola jakaci rob6t rozbidrkowych polega na wizualnej ocervenpletngci wykonania rob6t oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidziadgchowtérnego wykorzystania.

7. | OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t rozbiérkowych podar@Si ,\Wymagania ogoine”.
Jednostl obmiarow jest: mb, nf, m3, kg.

8. | ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t rozbiérkowych poda@SiT ,\Wymagania ogoine”. Wszystkie roboty rozbior-
kowe podlegaj zasadom robét zanikagych.

Odbidr robét rozbiérkowych i demoriawych polega na sprawdzeniu komplétiavykonania z dokumentacj
projektows.

9. |PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady rozliczania i ptatndgci za wykonane roboty lgda okreslone w umowie pomgdzy Zamawiajacym a
Wykonawca.

10. | PRZEPISY ZWIAZANE |

Podczas wykonywania robot najezachowa przepisy:

0 Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié &rzeinia 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisow bezpiecastwa i higieny pracy (Tekst jednolity: Dz. U. z @0r. Nr 169, poz. 1650)

0 Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 20408 sprawie bezpiecastwa i higieny pra-
cy podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz.U4Nypoz.401 z 2003 r.)

0 Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wézia 2001 r. w sprawie bezpiedatwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innychydze technicznych do robét ziemnych, budowlanych i
drogowych. (Dz. U. Nr 118, poz. 1263)

0 Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dhid@amarca 2000r.w sprawie bezpietztwva
i higieny pracy przygcznych pracach transportowych. (Dz. U. Nr 26, (3d8) (Zmiana: Dz. U. Nr 82,
poz. 930)
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